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1. Introduccion

1.1 Objeto

En el siguiente documento se presentan los primeros pasos para la instalacion y uso de los sistemas eBicks ULTRA 175 de forma
segura. Se recomienda por parte de la empresa leer antes el manual de usuario completo que se puede descargar de la pagina web
o solicitar en formato electréonico a la empresa suministradora de los equipos.

1.2 Codigos de producto

Productos:
v Médulo ULTRA 175 sin zocalo ni ruedas (48Vdc 280Ah) (109624)
Accesorios:
v Zobcalo con ruedas (109512)
v TCCv2.0 CAN BLE (109765)
v Cable extensor RJ45 COM (109642)

1.3 Acrénimos
FAT Factory Acceptance Tests
BMS Battery management system

eBick_ULTRA 175 Battery pack de 48V 280Ah

SOC State of charge. Cantidad de energia en la bateria
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2. Caracteristicastécnicas

CONFIGURACION | CONFIGURACION | CONFIGURACION | CONFIGURACION
DE3MODULOS DE4MODULOS DE5MODULOS | DE6MODULOS
(Aembarrado) (Aembarrado) (Aembarrado) (Aembarrado)

ULTRA 175_48V | ULTRA 175_48V
280Ah 560Ah

CONFIGURACIONES

Caracteristicas mecanicas

Dimensiones equipo (mm)

Anchura 765
Profundidad 405
Altura 600 1050
Alturasinzdcalo 470 -
Pesototal equipo(Kg) 105 210
Acabado / Cierre de bateria IP30
Caracteristicas eléctricas
Voltaje nominal (V) 48
Voltaje maximo 52,2
Voltaje minimo 43
Capacidad nominal (Ah) 280 560 840 1120 1400 1680
Energia nominal (KWh) 13,5 27 40,5 54 67,5 81
Tipo de comunicaciones CAN Bus
Protecciones eléctricas
Sobrecarga ok
Sobredescarga ok
Cortocircuito ok
Sobrecorriente ok
Sobretemperatura ok
Equilibrado pasivo ok

CONFIGURACIONES 1 MODULO 2 MODULOS 3 MODULOS 4 MODULOS 5MODULOS 6 MODULOS

Nivel de corrientes (A)

Corriente maxima de carga continuo 175 320 450 500 575

Corriente recomendada de carga continuo 140 280 400 475 525

Corriente nominal de descarga continuo 140 280 400 475 525
Corriente maxima de descarga continuo 175; (8BKW) 340; (15KW) 500 (22,5KW) 575 (26KW) 666 (30KW)

225 (5minutos); 450 (5minutos); 600 (5minutos); 850 (5 minutos)

Corriente/tiempopicodedescarga(1) 800 (5minutos); (35KW)

(10KW) (20KW) (26KW) (38KW)
Corriente/tiempo pico de descarga (2) 270 (5seg); (12KW) 540 (5seg); (24KW) 750 (5seg); (32KW) 875 (5seg); (40KW) 950 (5seq); (43KW)
Corriente/tiempo pico de descarga (3) 400 (<1seg) 800 (<1seg) 1000 (<1seg) 1000 (<1seg) 1200(<1seg)

Conexiones eléctricas

Potencia ConectorRema SR 350 Gris
(Se entrega conector similar para
instalacién con pines para 95mm?)

Conector

—Potencia
RJ45 Cat 5e (Cable paralelo)
Conector

Homologaciones

Marcado CE
UN 38.3
IEC 62619
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2.1 Condiciones de ensayo de ciclabilidad

o mall H
{. Bick

Parametros basados en la norma IEC 61960. Se ensaya bajo las siguientes condiciones:

. o Condiciones de ensayo para
Las condiciones s/ IEC 61960 eBick ULTRA 175

DoD 100% 80%

Temperatura 20+/-5°C 20+/-5°C
CargaC-Rate/Corriente 0,2C 0.2C / 55A
Descarga C-Rate / Corriente 0,5C 0.5C / 140A
Capacidadfinaldespuésdelensayo >60% delacapacidad nominal >80% de:azzc:::cidad BOL:

Tiempodereposoentrelacargaydescarga

Temperatura de almacenamiento entre la carga
y la descarga

Resto de las condiciones de prueba

Tabla 2.

2.2 Especificaciones Técnicas Sistema de Gestion de la
bateria

El BMS tiene las siguientes protecciones:

= Sobretension.

= Subtension.

= Sobrecorriente durante el proceso de CARGA.

= Sobrecorriente durante el proceso de DESCARGA.
= Proteccion de temperatura (DESCARGA).

= Proteccion de temperatura (CARGA).

= Cortocircuito.

2.2.1 Protecciones durante el modo de funcionamiento

OVP (proteccién de sobre-voltaje):

Cuando una celda llega a 3800 mV, la BMS abre las conexiones
de alimentacion, con el fin de proteger la bateria terminando el
proceso de carga.

UVP (proteccion de sub-voltaje):

Cuando una celda se descarga a una tension por debajo de
2600 mV, la BMS abre las conexiones de alimentacion, termi-
nando la descarga.

OCP (proteccion contra sobrecorriente)

Porlomenos 1 horadespués de cadaproceso

20+/-5°C

1 hora después de cada proceso

20 +/-5°C

De acuerdo con la norma IEC 61960

OTP (proteccion de sobrecalentamiento):
« Descarga: 70 ° C

e Carga:55°C

UTP (proteccion de subtemperatura):

« Descarga: -20°C

e Carga: 0 °C

2.2.2 Modo dereposo

BMS de Cegasa pasa al modo de reposo una hora despues de
que detecta que no hay corriente (carga o descarga) o no existen
comunicaciones.

El consumo en modo de reposo es inferior a 800pA. Por ejem-
plo, el consumo de BMS en modo de reposo durante 3 meses
es menor que 1% de la capacidad inicial.

2.2.3 Equilibrado de celdas

El equilibrado se inicia cuando la tension las celdas llega 3450
mV. La corriente de equilibrio es de 30 £ 5 mA

MANUAL TECNICO
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3.Seguridad

AVISO:
PELIGRO DE INCENDIO O EXPLOSION

El incumplimiento de los mensajes de seguridad podria causar lesiones graves, la muerte o dafnos
a la propiedad

iPELIGRO!

Antes de conectar el equipo al inversor, verificar que la tension esta dentro de rango. NUNCA
conectar si la tension esta fuera de rango.

iPELIGRO!
NUNCA conectar los equipos ULTRA 175 en configuracién SERIE.

{PELIGRO!

Todas las herramientas deben ser aprobadas para trabajar con tension 60V. Todo el personal
que trabaja con sistemas de baja tension debe tener una formacion adecuada y las certifi-
caciones de acuerdo a las regulaciones locales. El equipo siempre presenta tensiéon DC en
bornas de ambos conectores de potencia (superior e inferior).

iPELIGRO!
NUNCA eliminar o puentear los sistemas de corte y proteccion.

> D> B> DD

{PELIGRO!

No cortocircuite los terminales de los médulos. La corriente de cortocircuito puede ser de
varios miles de amperios. Prolongados cortocircuitos destruiran el médulo de baterias y el
electrolito podria filtrarse hacia fuera de las células y provocar fuego y/o explosion.

S b

iPELIGRO!

El personal de instalacién y mantenimiento del eBick ULTRA 175 debe usar ropa, guantes
especiales y gafas de protecciéon. Todos los objetos metalicos personales como relojes de
pulsera, anillos, joyas etc., NO deben ser usados mientras se trabaja con los Médulos.

iPELIGRO!

Utilice las herramientas de seguridad (EN 60900) y equipos de protecciéon durante la instala-
cion y el servicio para evitar cortocircuitos y descargas eléctricas.

> B

iPELIGRO!

No conectar o desconectar la carga cuando el equipo esté en marcha (circulando corriente).
Esto puede provocar un arco eléctrico y puede exponer al personal a alta tension de CC. El
arco eléctrico también puede destruir conectores debido al efecto de la soldadura.

iPELIGRO!

En caso de incendio, desconecte el circuito de la bateria y utilice un extintor de CO2 paraex-
tinguir el fuego. Las baterias contienen materiales inflamables. Siempre notificar a los bom-
beros sobre las baterias de litio.

> &3

iPELIGRO!

No abra las tapas de los médulos de baterias. No coloque ni deje caer objetos conductores
dentro del médulo de bateria o entre los terminales del string.

s CecasQ




{PELIGRO!

A A

& Bick
)

No exponer a temperaturas superiores a 65°C. El equipo no sera operativo a partir de estas
temperaturas, pero la exposicion de las celdas ain con el equipo no operativo a altas tempe-

raturas puede provocar fuego y/o explosion.

{PELIGRO!

A\

No sumerja la bateria en agua o cualquier otro liquido.

iPELIGRO!

A\

Nunca deje caer ni golpee fuertemente los médulos.

iPELIGRO!

CA
A\ A

En caso de utilizar cargadores/convertidores, emplear los autorizados por CEGASA. El mal uso
del modulo de baterias durante la carga o la descarga puede provocar desde el envejecimiento
prematuro del equipo hasta fuego y/o explosion.

iPELIGRO!

A

3.1 Informacioén general

El eBick ULTRA 175 es un sistema de almacenamiento energé-
tico con celdas de Li-ion LFP. En condiciones normales siempre
va a existir voltaje en bornas de ambos conectores de potencia
superior e inferior.

Todo el sistema contiene una alta capacidad de energia. Para
minimizar el riesgo de una descarga eléctrica, corto-circuito,
explosion e/o incendio siga los procedimientos pertinentes y las
directrices locales, asi como las instrucciones que se inclu- yen
con el sistema.

La instalacion debe ser realizada por personal cualificado, de
acuerdo con la normativa aplicable. Los sistemas con las co-
nexiones eléctricas visibles deben aislarse del acceso publico.
Cubra todas las conexiones directas y terminales para la segu-
ridad.

Lea, entienda y aplique con detenimiento los requerimientos
expuestos en esta seccion.

3.2 Instrucciones de seguridad - Peligros potenciales

* La zona alrededor del eBick ULTRA debe mantenerse
despejada y libre de materiales combustibles, gasolina y/u
otros vapores y liquidos inflamables.

« Debe respetarse el area delimitada por los margenes de se-
guridad para la alimentacién y descarga del aire necesario.

« En caso de emergencia el eBick ULTRA 175 dispone de ele-
mentos de corte eléctricos de seguridad (fusibles y mosfet).
Se recomienda instalar un elemento que proteja contra
sobre corriente y posible cortocircuito en la instalacion
final. También se recomienda que el elemento de corte
permita también su accionamiento manual en caso ne-
cesario. No olvide que al tratarse de baterias siempre tendra
voltaje en el bus de continua interno.

En caso de emergencia lea el MSDS (Material Safety Data Sheet) de las celdas para proceder.

* No utilice el médulo si cualquiera de sus partes ha es-
tado sumergido en agua. Una celda dafiada por agua es
potencialmente peligrosa. Los intentos de utilizar el sistema
podrian causar un incendio o una explosion. En este caso
péngase en contacto con CEGASA ENERGIA para la inspec-
cion del battery pack.

« Deben respetarse las siguientes instrucciones:

* Cualquier orificio de entrada o salida de aire en laha-
bitacion esta despejado y libre de obstaculos.

* El suelo ha de ser capaz de resistir el peso del siste-
ma.

* No existe indicios evidentes de deterioro en ningun
elemento del eBick ULTRA.

« Al tratarse de una bateria, en condiciones normales,
siempre existira voltaje en los terminales +/-.

3.3 Seguridad eléctrica

* Nunca retire las guardas envolventes ni seguridades de par-
tes activas.

= No acceda al interior de los médulos, ni toque ningin com-
ponente interno.

= No utilice ni manipule los componentes del eBick ULTRA 175
cuando accidentalmente, se encuentre mojado, o si tiene las
manos o los pies mojados.

= En caso de averia o incidente, corte la corriente como prime-
ra medida. Para socorrer a una persona electrizada por una
corriente no debe tocarla sino cortar la corriente de forma
inmediata. Si se tarda demasiado o resulta imposible cortar la
corriente, trate de desengancharla por medio de un elemento
aislante (tabla, liston, cuerda, silla de madera...).

MANUAL TECNICO
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= Asegurese de que los cables de conexion de salida yentrada
no estén en corto circuito.

Asegurese de que no existe cortocircuito entre terminales po-
sitivo y negativo en ningun punto.

Asegurese de que siempre haya proteccion aislante en los
cables de salida y entrada y una conexion confiable.

Nunca utilice cables visiblemente dafiados o que sospeche
que puedan estar dafiados.

Minimizar conductividad, evitando las superficies en contac-
to con el agua. Las manos y la ropa tienen que estar secas.

No utilice, instale ni almacene el sistema en condiciones mo-
jadas o humedas.

3.4 Seguridad mecanica

= Debido al peso de los médulos de baterias (>105 kg), su ins-
talacion debe realizarse ayudado de medios mecanicos.

* No apilar mas de 2 médulos eBick ULTRA 175 sin z6calo y
hasta 4 con zécalo por columna.

= En cualquier caso, CEGASA recomienda utilizar su zéca- lo
para una mayor estabilidad y poder hacer asi un amarre
correcto (al suelo o pared) del equipo en caso de que sea
necesario.

3.5 Requisitos para el usuario

« El usuario del lugar de trabajo, asi como el personal que tra-
bajara con el médulo, debera asimismo implementar la segu-
ridad aplicando las disposiciones minimas del RD 614/2001
sobre la proteccion de la salud y la seguridad de los trabaja-
dores expuestos a riesgo eléctrico en el lugar de trabajo.

Durante el proceso de trabajo con este equipo se identifican
especificamente los peligros relacionados con el riesgo eléc-
trico. Esto no excluye la posible existencia de otros riesgos
durante el manejo y utilizacion, como sobreesfuerzos, postu-
ras, u otras medidas frente a riesgos higiénicos. Los opera-
rios deberan recibir una formacioén necesaria y suficientepara
poder prevenir y evitar los riesgos derivados de la utilizacion
del equipo.

= Debe considerarse que el equipo en condiciones normales de
funcionamiento por disefio protege frente a estos riesgos,
pero es en caso de operaciones diferentes a las usuales (ins-
talacion, mantenimiento, ...) donde deben tomarse precau-
ciones especiales.

Especial precaucion a la hora de manipular los médulos debi-
do a su peso. Respetar las pautas segun la normativa vigente
respecto a ergonomia en el puesto de trabajo (Real Decreto
487/1997). Utilizar equipos de manipulacién adecuados.

3.6 Consignacion Segura de maquinas e instalaciones
(L.O.T.O.)

» Para realizar operaciones sin tensién (L.O.T.O.) debe con-
signarse el equipo hasta valores de tensién no peligrosos.

El siguiente apartado se basa en la consignacion en varios
puntos segun el RD 614/2001:

1.Delimitar la zona de trabajo para evitar la entrada depersonal
no autorizado.

cecQsaQ

2.Debera seccionarse y separarse de la red de alimentacion o
conexion con el convertidor.

3.Dado que las baterias son un Sistema de almacenamiento de
energia, sera imposible lograr una situaciéon ausencia de
tensién en algunos puntos del sistema. En caso de que exista
algun punto al descubierto en el que no se pueda eliminar la
tension, se consignaran los terminales, indicando el valor de
tensién del punto.

4.Previo paso a realizar una intervencioén, se ha de medir la ten-
sion en el punto sobre el que se opera. Algunos puntos pue-
den estar energizados directamente desde las baterias. Para
realizarlo es necesario hacer lo siguiente:

= Utilizar solo herramientas aisladas para 60V

= Utilizacion de guantes aislantes hasta 60V, si quedan al
descubierto bornes durante el proceso de seccionamien-
to.

« Utilizar pantalla facial durante el trabajo.

« En caso de tener que hacer alguna operacién en un ba-
ttery pack, colocar los moédulos sobre una alfombra ais-
lante.

« Utilizar calzado aislante.

= No cargar con ningun aparato conductor (p.ej. boligrafos,
cintas métricas) durante las operaciones, para evitar la
posibilidad de cortocircuitos.

* No llevar accesorios metalicos, conductores ni con aris-
tas.

» Se recomienda que los cables positivo y negativo de la
instalacion sean de la misma seccién y longitud.

3.7 Maniobras, mediciones y verificaciones

La normativa permite la realizacion de operaciones e interven-
ciones sin consignacion siempre que se garantice un nivel de
seguridad equivalente.

Estas intervenciones se denominan maniobras, ensayos y ve-
rificaciones. Las debe realizar personal autorizado con protec-
ciones y equipos de proteccién individual adecuados a las ten-
siones.

Se debera proteger especialmente frente a cortocircuitos. Con-
signas a aplicar:

» Las operaciones las debe realizar personal autorizado,
debidamente formado.

« Se utilizara ropa de seguridad que cubra todo el cuerpo



(manga larga). Ignifuga o retardante de la llama, con pro-
teccion contra quimicos y arco eléctrico.

= Debe trabajarse sobre un apoyo sélido y estable

= En caso de utilizarse mesa de trabajo, esta debe ser ais-
lada, o con un recubrimiento con manta aislante.

= Ningun terminal con carga eléctrica debe dejarse al aire.
Si al retirar las conexiones los terminales se quedan ex-
puestos, estos deberan ser protegidos con los cubre
bornes suministrados.

» Todas las herramientas deben ser aisladas hasta 60V
» Los operarios no deben llevar elementos o aparato me-
talico.

= El area de trabajo debe estar libre de obstaculos.

4, Montaje de los equipos

Advertencia: Dado que los médulos se suministran con unos
niveles de carga eléctrica necesarios para mantener las propie-
dades quimicas de las baterias, todo el proceso de instalacion
se realizara con los equipos de protecciéon recomendados.

Cada mddulo eBick ULTRA 175 esté precableados, preconfigu-
rados y testeados en fabrica. Una vez se recibe y desempaque-
ta el sistema, el instalador encontrara ya montado:

* Un médulo eBick ULTRA 175 dependiendo de la confi-
guracion

= Una funda protectora para tapar el borne que queda libre
sin conexion

= Un juego de conector SB350 REMA o ANDERSON vy pi-
nes ref.102753 para la conexion en la instalacion final

= Una pletina y dos tornillos para amarre delantero de los
modulos entre ellos (para el caso en el que se apilen en
dos alturas)

4.1 Riesgos potenciales

B>

& Bick

= En caso necesario, se utilizaran eslingas de nylon en vez
de cadenas siempre que haya bornes al descubierto.

= El operario debera llevar pantalla facial o gafas de segu-
ridad para protegerse frente a cortocircuitos

= Ocasionalmente, en funcion de la operacién debera ha-
ber recurso preventivo.

= Debe cumplirse lo referido al anexo IV del RD 614/2001

IMPORTANTE:

El maximo nimero de médulos remontables en altura es
de DOS unidades sin zécalo y hasta 4 con z6calo.

NO se pueden conectar en potencia una TORRE de dos
unidades (conectadas entre si) con UNA UNICA bateria.
Se generarian desequilibrios en las corrientes de carga
y descarga. Consultar con CEGASA.

MANUAL TECNICO
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4.2 Desembalaje delproducto

El sistema eBick ULTRA 175 esta disefiado con una caja espe-
cial que facilita el transporte ADR. Cegasa se reserva el derecho
de facturar la caja y su transporte a cliente. Conviene guardar
esta caja para poder hacer el transporte en caso de garantias.
En caso contrario el cliente debera pedir una caja a CEGASA
para hacer el transporte ADR.

Es IMPRESCINDIBLE recordar que todos estos movimientos
de bajada y traslacion de los equipos hay que realizarlos con
sumo cuidado ya que el peso de los equipos es considerable vy
siempre puede haber peligros de lesiones y/o atrapamientos.

El desembalaje del producto de la caja e instalacion final del
modulo es responsabilidad del instalador en todas las circuns-
tancias.

Desembalar el equipo retirando fleje, caja de carton y soportes
de cartén.

L A i,

Guardar todos los materiales para futuros envios de la bateria
por temas de garantia.

4,3 Verificacion inicial

Antes de realizar la instalacion conviene revisar el estado de los
modulos:

cecaosao

1.Comprobar el estado de los mdédulos. Sin golpes ni dafio
aparente; La placa de especificacion con su nimero de serie
colocada en la parte posterior del mismo.

2.Con ayuda de un multimetro medir tension DC entre los ter-

minales positivo y negativo en cada uno de los conectores
(superior e inferior) de los mddulos (puntos 1y 2). Verificar que
la polaridad es correcta y que la tension esta en rango (=
48VDC). El retractil rojo en el cable indica polaridad positiva,
mientras que el de color negro indica polaridad negativa.

I-.l rl

4.4 Instalacion final con accesorio ZOCALO (109512)

Con la compra del accesorio ZOCALO con ruedas incorpora-
das se puede montar UNO o DOS moddulos sin zécalo y hasta4
con zocalo sobre su estructura y transportarlo (de una manera
méas sencilla) para luego fijarlo.

Nota: Se puede instalar dos mdédulos en altura sin zécalo siem-
pre y cuando el suelo sea estable y soporte el peso del conjunto.
En cualquier caso, CEGASA recomienda utilizar su zécalo para
ganar estabilidad y poder hacer un amarre correcto (al suelo o
pared) del equipo en caso de que sea necesario.

Pasos a seguir:

a) Colocar encima el médulo sobre el zécalo, introduciendo las
guias situadas en la parte inferior del moédulo en los huecos
superiores del zocalo.

4 4

b)En la parte delantera atar el moédulo al zécalo mediante las
dos pletinas (planas) y tornillos incluidos en el conjunto z6-
calo. Necesaria llave tipo ALLEN.




¢) En la parte trasera atar el modulo al z6calo mediante las dos
pletinas (plegadas) y tornillos (2 rosca métrica - inferior y 2
rosca plastico - superior) incluidos en el conjunto zdécalo.
Necesaria llave tipo ALLEN y Atornillador.

‘/f\.

d) En el caso de montar DOS méddulos es necesario en la parte
delantera atar los modulos entre si con las pletinas de ama-
rre (planas largas) y tornilleria que vienen suminstrados con
cada uno de los moédulos. Necesaria llave tipo ALLEN.

e)Una vez trasladado y posicionado el eBick ULTRA 175 en su
posicion final se pueden bajar las 4 patas del zécalo (incor-
poradas en las propias ruedas) accionando la rueda roja con
ayuda de una llave inglesa.

De esta manera el equipo quedara “frenado” en la posicién
final. Es importante nivelar las patas con respecto al suelo.

Rueda para
bajar la pata

& Bick

f) Si se ve necesario es posible amarrar el zécalo a pared o
suelo mediante el zécalo con los 3 agujeros @10mm que este
presenta en su parte posterior. Consultar a CEGASA si se
requiere la fijacion en la instalacion.

g)En el caso de que se quieran unir varias columnas también
es posible hacerlo a través de sus z6calos con los 2 agujeros
laterales @10mm que este presenta en sus laterales median-
te conexion tornillo — tuerca una vez posicionados.

4.5 Conexion potencia en paralelo

Como se ha comentado a lo largo de este documento los equi-
pos ULTRA 175 solo se pueden conectar en paralelo entre si
hasta un maximo de 6 equipos ULTRA 175

Ver tabla de configuracion con valores maximos de energia y
potencia.

El médulo se suministra con el conector + Pines (Ref. SB350
REMA gris y pines Ref 102753) para realizar la conexion con el
inversor o la aplicacion final. Se recomienda usar cable de
seccion entre 95mm?- 105mm?2.

Seguir la recomendacion de fabricante del pin en cuanto a la
distancia pelada de cable. En este caso 33 mm.

Tnteje | cable peileds

MANUAL TECNICO
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wy Notas importantes:
TIPO it Seccion Cable X. ke o .
Contacto (dibujo 1) v En ninglin caso se pueden conectar los médulos

ULTRA 175 en serie.

>SR50 109356 10/12 AWG 13,5
v El sistema es autoalimentado, no requiere de conexion
>SR50 109358 8 AWG 12,5 a alimentacion externa de ningun tipo.
>SR50 109354 6 AWG 12 v La longitud de los cables de interconexion afecta a la
>SR175 10936 4 AWG 2% tension final que detecta la aplicacion. Se recomienda
usar la misma seccion y longitud en los cables de sa-
>SR175 109364 2 AWG 26,5 lida de potencia.
>SR175 109363 1/0 AWG 26 v Se recomienda instalar la bateria lo mas cerca posible
del elemento que vaya a usarla (inversor, bus dc, ...) y
>SR350 109368 1/0 AWG 30,5 evitar en los cables curvas pronunciadas y dobleces
>SR350 109371 2/0 AWG 30,5 bruscos.
v Para recomendaciones en longitudes, seccién y carac-
> )
MO ]I%%% 34/19&% %% teristicas de cables por favor contacte con CEGASA.

4.5.1 Equipos ULTRA 175 colocados en 1 altura

Estos equipos se pueden conectar en paralelo entre si (hasta un maximo de 6 unidades) SIEMPRE a través de un embarrado de
potencia que debe ser dimensionado e instalado por parte del instalador.

Se recomienda usar cable de seccidon minima 95mm?- 105mm?2. Ver punto 4.5

Se recomienda a su vez colocar un fusible de 48Vdc 500A en el positivo de cada entrada al embarrado de potencia positivo.
Consultar con CEGASA en caso de necesidad para recomendar un fusible en la instalacion.

SALIDA POSITIVO
POSITIVEOUTPUT

PLETINA POSITIVO // BUSBAR-POSSITIVE

SALIDA NEGATIVO

TIVO //BUSBAR-NEGA NEGATIVE OUTPUT

4 4 4
Fgm

4.5.2 Equipos ULTRA 175 colocados en 2 alturas

TIVE

Estos equipos se pueden conectar en paralelo entre si (hasta un maximo de 6 unidades) SIEMPRE a través de un embarrado de
potencia que debe ser dimensionado e instalado por parte del instalador. No conectar 5 médulos en dos alturas.

Se recomienda usar cable de seccidon minima 95mm?2- 105mm?. Ver punto 4.5
Se recomienda a su vez colocar un fusible de 48Vdc 500A en el positivo de cada entrada al embarrado de potencia positivo
Consultar con CEGASA en caso de necesidad para recomendar un fusible en la instalacion.

Se recomienda en instalaciones de dos alturas, conectar al embarrado de potencia general con dos conectores de potencia y sus
pines (incluidos); El negativo general de la torre debe ir conectado al conector superior y el positivo general de la torre debe ir co-
nectado al conector inferior. De esta manera con corrientes altas se distribuyen mejor en ambos médulos.

cecQsaQ
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Como se muestra en la imagen inferior para 6 médulos.

SALIDA POSITIVO
POSITIVE OUTPUT

PLETINA POSITIVO // BUSBAR-POSSITIVE

SALIDA NEGATIVO

PLETINA NEGATI' O // BUSBAR-NEGATIVE NEGATIVE OUTPUT

4.5.3 Caso de equipos ULTRA 175 colocados en 1y 2 alturas

En el caso de combinar médulos en UNA y DOS alturas es necesario conectar en potencia cada médulo de forma individual al
embarrado (3 o 5 entradas) para no generar desequilibrios en los médulos por un diferente reparto de corrientes en los procesos de
carga y descarga.

Se recomienda usar cable de seccién minima 95mm2 - 105mm2. Ver punto 4.5
Se recomienda a su vez colocar un fusible de 48Vdc 500A en el positivo de cada entrada al embarrado de potencia positivo.
Consultar con CEGASA en caso de necesidad para recomendar un fusible en la instalacion.

Como se muestra en la imagen inferior para 3 médulos.

oS 0 BUS 0SS SALIDA POSITIVO
PLETINA POSITIV! BUSBAR-P ITIVE POSITIVE OUTPUT

PLETINA NEGATIVO // BUSBAR-NEGATIVE NEGATIVEOUTPUT
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Como se muestra en la imagen inferior para 5 médulos.

SALIDA POSITIVO
POSITIVEOUTPUT

PLETINA POSITIVO // BUSBAR-POSSITIVE

SALIDA NEGATIVO

P NEGATIVE OUTPUT

LETINA NEGATI

2]

O //IBUSBAR-NEGATIV

4]

4.5.4 Potencias maximas dependiendo de la configuracién

En descarga;

La potencia maxima por cada uno de los moédulos en todo el rango de SOC es de 8KW.
(*) Dependiendo de las condiciones de temperatura ambiente en el proceso de descarga.

En carga;

(**) En caso de contar con TCC los parametros de carga (tensioén y corriente de carga) van siempre por comunicaciones al inversor.

(***) Atin con TCC es IMPRESCINDIBLE configurar los valores de carga de los requladores solares en DC (MPPT o similares) y
generadores edlicos. Consultar con CEGASA para acceder a las condiciones éptimas de carga.

(****) En caso de contar con un grupo DIESEL en la instalacién es necesario confirgurar los valores de arranque y parada del mis-
mo. Consultar con CEGASA para acceder a las condiciones dptimas de arranque y parada para la bateria.

4,6 Sistema TCCv2.0CAN

La gama ULTRA 175 permite trabajar con el sistema TCC CAN que ofrece la posibilidad de comunicarse por CAN BUS con equipos
inversores/cargadores comerciales de las marcas VICTRON ENERGY, SMA, STUDER, etc.... En caso de contar con otra marca de
equipo consultar por favor con el equipo técnico de CEGASA. El sistema TCCv2.0 CAN se comercializa aparte y ofrece las siguien-
tes ventajas (con un sistema de conexionado muy sencillo).

a) Comunicaciones CAN BUS en base a los protocolos definidos por las grandes marcas de equipos inversores/cargadores.

b) Envio mediante estas comunicaciones CAN BUS de los datos mas relevantes de la bateria como son:

* Estado de carga real de la bateria (SOC)

= Corriente y voltaje real en carga o descarga

* Temperaturas de la bateria

« Alarmas de la bateria; si la bateria tiene algin percance manda una alarma al inversor para mostrar en pantalla o notificar y
a su vez una consigna de valor de corriente de carga/descarga OA para que el proceso finalice, pero sin la desconexion del
equipo inversor/cargador. El rearme seria totalmente automatico, en cuanto se pase la alarma en la bateria el proceso
continuaria sin ningln rearme manual.

« Datos para la carga 6ptima de la bateria; en todo momento dependiendo del SOC de la bateria y la temperatura de la misma
se envia al inversor las variables de VOLTAJE DE CARGA y CORRIENTE DE CARGA para que el inversor/cargador module el
proceso de carga.

¢) LEDs (4) para visualizacion del estado de carga (SOC) pulsando un botoén.

6 CQCQSsQ
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d) LED de estado para conocer si el sistema esta OK o en alguna alarma/warning.
e) Entrada USB para actualizaciones de SW

f) Conexion por Bluetooth para visualizacion de parametros en APP de dispositivo moévil (I0S y ANDROID).
Ejemplo de sistema de conexionado del sistema TCCv2.0 CAN con hasta 6 baterias:

5. Condiciones ambientales de funcionamiento

Rango de Temperatura de operacion en CARGA (°C) 0°C~+50°C
Rango de Temperatura de operacion en DESCARGA (°C) -20°C ~ + 50°C
Humedad (RH%) 5%<RH=<85%

6. Procedimiento de mantenimiento y almacenaje

E—
El cliente es el responsable de cumplir con este procedimiento: flotacion con tensién de carga 52V y corriente cercana a OA.

+ Chequear mensualmente el voltaje (dentro del rango de la = No se recomienda establecer limites de carga por SOC (80-

bateria) y el estado visual de la envolvente (no golpes, hin- 90%) por légica de control ya que puede ocasionar error
chazén o decoloracién) y los bornes positivo y negativo del acumulado en el estado de carga; Se recomienda siempre
conector de potencia (no oxidacién). carga completa de la bateria comandada por la TCC.

- Si la bateria permanece parada (> 3 meses) es obligatorio = Ante periodos largos de inactividad de la bateria (>1 semana)
realizar un proceso de carga de la bateria hasta 40 - 60% es necesario desconectar la TCC de la misma.

SoC. . .
Recomendaciones de almacenaje:

= Se recomienda hacer una carga completa cada 7-14 dias
para la actualizacién del SOC por errores de medida; La
carga completa consiste en llevar la bateria al estado de

Parametro Especificacion técnica Observacion

* No exponer directamente al sol ni a precipitaciones metero-
l6gicas

SOC de ALMACENAMIENTORECOMENDADO (%) 40-60%
RANGO DE TEMPERATURA DE ALMACENAMIENTO (°C) -20°C ~ + 45°C
RANGO DE TEMPERATURA DE ALMACENAMIENTO RECOMENDADO (°C) 15°C ~ +25°C
HUMEDAD 5% <RH<85%
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En caso de necesidad de cambio de fusible unipolar delmdodulo
habria que seguir los siguientes pasos:

1. Referencia de fusible unipolar a cambiar:
Cddigo: 576-155.0892.6301

https.//www.littelfuse.com/products/fuses/automotive-pass-
enger-car/high-current-fuses/cf8/155_0892_6171.aspx

T

=1
|

e

2 Soltar la tapa del lateral izquierdo del médulo con ayuda de
un destornillador plano.

7. Cargando SIN TCCv2.0

3. Comprobar la NO continuidad entre la entrada y la salida del
fusible para asegurar que esta dafiado

4. Soltar el fusible con ayuda de llave aislada y reservar la tor-
nilleria

5. Insertar el nuevo fusible con la tornilleria reservada y apretar
con par de 12Nm

En caso de no trabajar con el sistema TCCv2.0 CAN de CEGASA, se recomienda configurar los cargadores de baterias con los

siguientes parametros de CARGA por mddulo instalado:

Tension decarga (BULK) 52V
Corrienterecomendadadecarga(*) 90 A
Tension de flotacion (FLOAT) 51,8V

8. Descargando SINTCCv2.0

En caso de no trabajar con el sistema TCC CAN de CEGASA o
de trabajar con él, pero sin comunicaciones con el equipo final,
se recomienda configurar los inversores con los siguientes pa-
rametros de DESCARGA:

Tension minimade descarga 44y
(Vcutoff) (*)

Potencia MAXIMA descarga (**) 8KW

(*) La tension minima en descarga depende del nivel de corriente
de la misma y de la temperatura ambiente.

(**) La potencia de descarga en cualquier caso puede ser inferior
a este valor, nunca superior para no saltar las protecciones del
sistema.

cecasao

A continuacién, a modo resumen se presentan algunas graficas
de diferentes niveles de descarga y la evolucién del estado de
carga (SOC) de la bateria con el objetivo de visualizar la planitud
de la curva de voltaje en las diferentes descargas y poder esta-
blecer una relacion directa voltaje — SOC de la bateria.

Tabla resumen

DCH DCH DCH DCH

soc
Voltaje ~ 0:5C 0,3C 025¢  0,16C
(V) en 50 50,2 51 51,8 100%
DCH
48,5 48,6 49,1 49,2 80%
(25°C, °
SOH 48,2 48,4 48,7 48,8 60%
100%) 48 48,2 48,5 48,6 40%
47,2 47,4 47,8 48 20%
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Ultra 175

VoltajeenDCHO,16CvsSOC Voltaje en descarga 0,3C vs SOC
55 120
55 120%
53
53 100% 100
51 51
< 80% 80
< <
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= 60% 2 60
2 47 -
o ) 2 NG
> 4 40% . \ 20
20%
43 - Vzo
4 0%
ONITIOVRODAHNT OVONTOVRONTORVONT OOONTOC
SR8 3NORIRITIBBIAIRBICI RIS RT ¢ 41 0
RERBBSRC3RINgE8E Raeiggregggs; CgNBIZCN BTN eI RN S RIR NS
Tiempo (segundos) PN DR RRI RIS RN 8SRRs38588838 <
Tiempo (segundos)
VoltajeenDCHO0,25CvsSOC Voltaje en DCH 0,5C vs SOC
55 120 55 120%
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9. Sobredescarga

En caso de sobredescarga de la bateria por algun problema en
la instalacién se recomiendan las siguientes acciones para
reiniciar las baterias y proceder a su recarga.

a) Desconectar la potencia de todas las baterias mediante su
conector gris; (Aislar todas las baterias)

b) Quitar el cable de comunicaciones de la TCC (posicion “ba-
ttery”)

c) Esperar unos 30 segundos

10. Normas detransporte

Material ADR: Clase 9 Materias peligrosas.
UN MANUAL TEST & CRITERIA, Subseccién 38.3.

El BP cumple la normativa y ensayos establecidos en UN MA-
NUAL TEST & CRITERIA.

d) Volver a conectar todas las baterias en potencia de nuevo
mediante el conector gris

e) Volver a conectar el cable de comunicaciones de la TCC (po-
sicion “battery”)

f) Se debera encender la luz de la TCC

g) Volveremos a tener voltaje en las bornas del embarrado de
potencia arrancando el inversor/cargador

h) Poner a cargar el sistema para recuperar las baterias

11. Garantia de producto

TBD

MANUAL TECNICO
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TCCv2.0 CAN (109765)

SISTEMATCCv2.0BTH
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1. Introduccion
I

1.1 Propésito deldocumento 1.2 Acrénimos

Este manual describe la funcionalidad de la interface TCCv2.0 y BMS  Battery Management System (Sistema de Gestion de la bateria)

proporciona instrucciones genéricas para casos de uso comun. BP Pack Battery Pack (Bateria)

SOC State of Charge (Estado de carga)

SOF  State of Function (Funcién deestado)

2. Objetivo TCCv2.0

El objetivo principal de la TCCv2.0 es poder utilizar un siste- ma
de baterias CEGASA (ULTRA175) con un equipo inversor/
cargador comercial u otros equipos o aplicaciones que tengan
comunicaciones CAN BUS.

Para ello, la TCCv2.0 se comunica, por una parte, con las ba-
terias del sistema y por otra, hace llegar la informacion de las
mismas al equipo final de la aplicacién mediante comunicacio-
nes CAN BUS.

El maximo numero de baterias que se pueden conectar en el
sistema es 6 unidades en el caso de los ULTRA175.

El sistema TCCv2.0 lee mediante comunicaciones CAN BUS el
estado actual de las baterias conectadas en el bus seriado.
Algunos de los registros mas importantes leidos son el voltaje,
corriente, estado de carga SOC, temperaturas, alarmas...

Una vez que tiene la informacién de las baterias, el sistema
TCCv2.0 traslada esta informacién al equipo final mediante
comunicaciones CAN BUS. Los registros CAN que manda al
equipo final son los referidos al estado actual del sistema de
baterias (voltaje, corriente, temperatura, estado de carga...) y
ademas cuenta con la funcién SOF (State of Function) enviando
los datos 6ptimos de voltaje y corriente en cada momento para
realizar un proceso de carga/descarga 6ptima del sistema de
baterias en funcion del SOC y la temperatura de las mismas.
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3. Elementos que lo conforman

—
A continuacion, se lista los elementos que se entregan dentro - USB con SW necesario para la configuraciéon de la TCC
del sistema TCCV2.0: CAN (marca del inversor compatible, modelo de bateria, nu-

mero total de baterias en instalacion...); Se incluyen manua-
les.

- Sistema TCCV2.0:

- Cable Output TCCV2.0 BUS CAN EXT

g T

fa = e
LS |

- Cable Battery TCCV2.0 para bateria, se conecta entre la
bateria y el sistema TCCV2.0; (RJ45 CAT5e TIPO PARALE-
LO) de 1.5 metros, se conecta entre el sistema TCCV2.0y
el HUB (salida) o el médulo ULTRA

12345678

* Inversores Victron, SMA y Studer:

Utilizar un cable ETHERNET directo/paralelo estan-
dar de la longitud necesaria en la instalacion

* Inversores Ingeteam:

En el caso de inversores de Ingeteam es necesario que
el instalador prepare un cable a medida, ya que la co-
nexion al inversor se realiza mediante conectores rapi-
dos.

Se recomienda conectar los tres hilos del CAN (CAN-H,
CAN-L y GND), disponibles de la siguiente manera:

- Resistencia terminadora de comunicaciones en conec- - an 2: GND
tor RJ45 de 120 ohmios; Viene conectada en el alojamiento - P!n 4: CANH
de la TCCv2.0 denominado OUTPUT. = Pin 5: CANL

* Inversores Solis & Goodwe: Dos opciones

a) Se podra utilizar un cable ETHERNET directo/
paralelo preparado por el instalador pineando
Unicamente los pines 2, 4 y 5 (Ver imagen inicial
conector RJ45)

b) Utilizar un cable ETHERNET paralelo estandar de
la longitud necesaria en la instalacion, realizan- do
los siguientes cambios en la TCC:




o
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1. Retirar los 4 tornillos traseros de la tapa trase- Antes:
ra y retirar la tapa:

2. Localizar y retirar los dos Jumpers de los co-
nectores A y B, posteriormente cerrar la tapa Después de retirar los JUMPERs
trasera:

4, Pasos de Instalacion TCCV2.0 con ULTRA 175

Para instalar el sistema TCCv2.0 con las baterias CEGASA mo-
delo ULTRA 175 se deben seguir los siguientes pasos:

Previamente colocar los médulos en su posicion final y co-
nectar en potencia todos los médulos al embarrado en po-
tencia. (NO CONECTAR LAS COMUNICACIONES TODAVIA)
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0. Conectar en potencia el conjunto de baterias al inversor
(VICTRON, SMA, STUDER...) quedando este ya alimenta-
do y encendido o arrancado. Todavia sin conectar el cable
de comunicaciones con las baterias.

No conecte sistemas de inversores trifasicos (>5KVA) con
una unica bateria (min dos unidades)

En sistemas trifasicos es necesario conectar cada inver-
sor unitariamente al bus DC (48V).

1. En paralelo configurar el archivo de instalacién “tccCon-
fig.cfg” siguiendo los siguientes pasos.

1.5.

El campo “BMS” se tra-ta
de un desplegable. En
dicho desplegable se-
leccionaremos el tipo de
BMS con el que vamos a
trabajar. En este caso Ce-
gasa.

o

cecosao

1.1. Abrir el programa “TCC_Configurator.EXE” proporcionado .T:'F
por CEGASA. Se trata de un ejecutable y no requiere insta- = sl
lacién.
l':—':-1—.-__;. g i i i e b

1.2. Una vez abierto veremos|lo | @#:-
siguiente i 1.6. El campo “Application” se | &
ceco qo trata de un desplega- ble. | ™ ™
L T - " - u En dicho desplegable c eco qo
]
n - - - -

seleccionamos el modelo

e de inversor o aplicacion
con la que se va a traba- L Lertug e

e b jar. En este caso Victron.
Badir -

LN N Y

- r

g

L
N -

oy o _I 414, 1

1.3.En el campo “TCC Configuration Name” escribimos el
nombre de la carpeta que contendra el archivo de

configuracion (Ejemplo:
“‘EXAMPLE”). Al terminar
podremos elegir la ruta
donde guardarlo.

cecaso

o ol gar-aibom 2 Pl

1.7.

El campo “Number of mo-
dules” se trata de un des-
plegable. En dicho des-
plegable seleccionamos el
ndmero de maddulos con
los que vamos a tra- bajar.
En este caso 2.

VB ey

e

cecasa

s |
1.4 El campo “Battery model” se am i o
trata de un desplega- ble. v T
En dicho desplegable = 3|
seleccionaremos el tipo de i o]

bateria con la que vamos a
trabajar. En este caso
ULTRA.

P el ey

1.8. Una vez hayamos rellenado todos los camposhacemos
clic en “Create configuration file”. Elegimos la ubicacion
donde queremos que se genere la carpeta con el nom-

cecQsaQ



bre “EXAMPLE” y con el archivo de configuracién en su
interior. Dicho archivo se utilizara posteriormente para la
configuracion de la TCC

L

cecasal. -

LS
-

1.9. Debemos copiar el archivo “tccConfig”, que se encuen-
tra dentro de la carpeta “EXAMPLE” que acabamos de
crear, en la raiz del USB.

-

1.10. Nuestro USB con el archivo de configuracion quedaria
de la siguiente manera.
1.11. Ahora expulse la memoria USB y continte con los si-

guientes pasos.

2. Colocar la TCCv2.0 en su posicién final comprobando
que llega la longitud del cable RJ45 entre la TCCv2.0 yla
posicion superior del conector RJ45 del médulo superior
y amarrar a la pared; Amarrar previamente a la pared el
carril DIN con la ayuda de dos tornillos M5 y sus tirafondos
correspondientes. La TCCv2.0 tiene en su parte trasera unas
guias para insertar en ese carril DIN ya sujeto a la pared.

& Bick
| Ultra 175

3. En caso de tratarse de torres de DOS moédulos procede-
mos de la siguiente manera:

a)

b)

c)

Conectar el USB a la TCCv2.0 con el archivo de confi-

guracion guardado previamente en paso (1)

Conectar el cable RJ45 entre el médulo superior
(posicion superior) y la TCCv2.0 en la posicion deno-
minada “BATTERY”. NUNCA CONECTAR LAS BATE-
RIAS AL OTRO PUERTO RJ45 LLAMADO “OUTPUT
O INVERTER?” (en algunas versiones)

No soltar todavia la resistencia en formato RJ45 co-
nectado al puerto llamado “OUTPUT o INVERTER”
(en algunas versiones). NUNCA CONECTAR LAS BA-
TERIAS AL OTRO PUERTO RJ45.

—

Al insertar dicho cable del punto anterior los Leds se
encenderan de manera progresiva mientras se car-
ga la configuraciéon del USB y parpadearan cuando
se haya completado la instalacion. En ese momento
de parpadeo de todos los LEDs a la vez se puede re-
tirar el USB. La TCC nos indicara mediante los Leds
la siguiente bateria a conectar.
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d) Conectar el conector superior del segundo médulo
al inferior del primer médulo.

4. En caso de tratarse de médulos individuales procederemos
de la siguiente manera:

a) Conectar el USB a la TCCv2.0 con el archivo de confi-

e) Conectar el conector inferior del segundo médulo al
guracion guardado previamente en paso (1)

inferior del tercero.

En el caso de varias torres de dos alturas es necesario =
el cable alargador de comunicaciones (109642) ver ima-
gen inferior. CONECTAR SIEMPRE EN POSICIONES
INFERIORES de RJ45 como en la imagen.

b) Conectar el cable RJ45 entre el conector superior
del primer médulo y la TCCv2.0, en la posicién deno-
minada “BATTERY”. No soltar todavia la resistencia
en formato RJ45 conectado al puerto llamado “OU-
TPUT o INVERTER” (en algunas versiones). NUN-CA
CONECTAR LAS BATERIAS AL OTRO PUERTO
RJ45.

=

f) Conectar el conector superior del tercer médulo al
inferior del cuarto.

g) Conectamos la resistencia terminadora en el co-
nector superior del cuarto médulo, dejando libre el

puerto RJ45 llamado “OUTPUT o INVERTER” (en al- c) Alinsertar dicho cable del punto anterior los Leds se
gunas versiones). encenderan de manera progresiva mientras se carga la

configuracion del USB y parpadearan cuando se haya
completado la instalacion. En ese momento de par-
padeo se puede retirar el USB. La TCC nos indicara
mediante los Leds la siguiente bateria a conectar.

d) Conectar el conector superior del segundo médulo

26 | CQCQSsQ



al inferior del primer médulo. NUNCA ENTRE CO-
NECTORES INFERIORES o SUPERIORES siempre
alternando.

e) Conectar el conector superior del tercer médulo al
inferior del segundo médulo. NUNCA ENTRE CO-
NECTORES INFERIORES o SUPERIORES siempre
alternando.

f) Conectar el conector superior del cuarto médulo al
inferior del tercer médulo. NUNCA ENTRE CONEC-
TORES INFERIORES o SUPERIORES siempre alter-
nando.

g) Conectamos la resistencia terminadora en el conec-
tor inferior del cuarto médulo, dejando libre el puer-
to RJ45 llamado “OUTPUT o INVERTER” (en algunas
versiones).

5. El ultimo paso seria el de conectar la salida OUTPUT de la
TCC al puerto de comunicaciones del inversor mediante
cable ETHERNET paralelo (no cruzado). Al realizar la cone-
xion se deberian ver los datos de la bateria en el inversor.

= Bick
| Ultra 175

EN CASO DE INVERSORES VICTRON, NOS DEBE-
MOS CONECTAR AL PUERTO:

-BMS-CAN en caso de Cerbo GX
o

-VE-CAN en caso de Color Control y VENUS GX

Nota; En caso de no tener comunicaciones en este punto con el
inversor, desconectar el cable que va a la posicion “battery” de
la TCC, esperar 5 segundos y volver a conectar. Se trataria de
hacer un reset de las comunicaciones.

La TCC ira pidiendo (CON LOS LEDs) conectar el cable de la
siguiente bateria siguiendo el cédigo binario (no el decimal)
quedando los LEDs iluminados de la siguiente manera cada vez
que haya que conectar una bateria en comunicaciones:

BATERIA B . . ®
BATERIA 7 @eo
BATERIA 6 e
BATERLA 5 e ; ®
BATERIA 4 ®
BATER(A 3 e ®
BATERIA 2 '-
BATERIA 1 e
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5. Funcionamiento

5.1 Visualizacion LED

El sistema TCCV2.0 visualiza mediante 4 LEDs el estado de car-
ga (SOC) en la parte derecha al accionar el botdn central y otro
LED en la parte izquierda denominado STATE para conocer el
estado de error del sistema de baterias conectadas. Se puede
observar la posiciéon de los LEDs y pulsador en la imagen que
se muestra a continuacion.

Los LEDs del frontal indican la siguiente informacién:

- 4 LEDs para indicacion de estado de carga (SOC) del
sistema de baterias. El frontal mostrara el SOC, sélo al
ser pulsado el botén. Mostrara el SOC durante unos 10
segundos y se apagara.

'1':3/0 (SOCentreel 76-100%) > [P
LED75% (SOCentreel51-75%) -> IS
LED50% (SOCentreel26-50%) -

(SOCentreel21-256%)  ->
LED 25%

(SOC<20%) >

-  STATE, LED Bicolor para indicacion de estado o codi-
go de error. Estard encendido siempre que la TCCv2.0
tenga alimentacion mostrando su estado.

Verde fijo -> TODO OK
Rojo Parpadeo: -> WARNING
Rojo Fijo: ->  ALARMA

*Nota: Si se han seguido los pasos de instalacién anteriores, el
LED STATUS deberé estar encendido y al pulsar el botén, se
tendra que mostrar el nivel de carga de la bateria con los LEDs
correspondientes encendidos. Si no es asi, ponerse en contac-
to con el dpto. técnico de Cegasa.

cecQsaQ

5.2 Funcionando con SOF

El SOF es la funcion que calcula el voltaje y corriente maximos y
minimos permitidos en el sistema de baterias CEGASA en cada
momento en los procesos de carga y descarga.

Con esta funcion el sistema TCCV2.0 calcula en todo momento
los valores de corriente y tensidon maximos permitidos, segun la
temperatura y SOC del sistema de baterias. Con esta funcion se
asegura que el inversor cargue y descargue la bateria de una
forma éptima y segura para la integridad de la misma. Esta
funcién solo se utiliza trabajando con las comunicaciones CAN
BUS (cable RJ45) conectadas.

5.2.1 Tensidonde cargaseguntemperaturade baterias

Modelo ULTRA_175

Temperatura
0-5°C 6-10°C 11-40°C 41-50°C 51-60°C
51500mV  52000mV  52200mV  51800mV  51500mV

5.2.2 Corriente de carga segun temperatura y SOC de
baterias

o

Modelo de
bateria LT 0-10°C  11-46°C  >46°C

100-94%  0,1C 0,1C 0,1C

93-86%  0,3C 0,5C 0,3C

619

soc 85-61%  0,3C 0,5C 0,3C
60-41%  0,2C 0,5C 0.3C

40-21%  0,2C 0,5C 0,3C

20-0% 0,1C 0,3C 0,3C

(*) En el caso de conectar varias baterias en paralelo se limitan
las corrientes de carga por un factor de reduccién; Ver los ma-
nuales de cada gama para conocer las corrientes recomenda-
das de carga enviadas al inversor

5.3 Alarmas

Las alarmas enviadas en caso de ser detectadas por la TCCv2.0
a los inversores son las siguientes:

v Sobrevoltaje de la bateria (Sobre-carga)

v Subvoltaje de la bateria (Sobre-descarga)

v Sobretemperatura de la bateria

v Subtemperatura de la bateria

v Fallo de comunicaciones de la TCCv2.0 con inversor



5.4 Warnings

Los Warnings que se muestran con el LED de STATE en la
TCCv2.0 son los siguientes:

v Fallo de comunicaciones de alguna bateria

v Sobre temperatura de bateria cuando se supere la tempera-
tura de 53°C en carga o 60°C en descarga

v Sub temperatura de bateria cuando se baje de los 0°C en
carga o -18°C en descarga

v NTC rota

v Fallo de BMS

v Dispersion de voltajes 2V
v Dispersion de temperaturas 10°C
v Dispersion de SOC 30%

5.5 Actualizacion deSOC

El SOC se actualizara al 99/100% cuando se cumplan las si-
guientes condiciones:

- Tension de bateria 0.5V inferior a la tension de carga envia-
da y corriente menor al 8% de la capacidad de las baterias
conectadas en paralelo durante 10 segundos

OR
- Vmax de todo el sistema = 3600mV durante 5 segundos

El SOC se actualizara al 20% cuando se den las siguientes
condiciones:

- Cuando se de paso de corriente en descarga (I < -1A)
durante 15 minutos

ULTRA 175 (Vbus < 47,5 Vdc)

El SOC se actualizara al 13% cuando se den las siguientes
condiciones:

- La tension minima de celda llegue a 3100mV durante 4
minutos

El SOC se actualizara al 2% cuando se den las siguientes
condiciones:

- La tension minima de celda llegue a 2900mV durante 15
segundos

- En este punto ademas mandaremos valor de corriente de
descarga CERO

Se recomienda configurar el arranque de red o generador DIE-
SEL por niveles de SOC o también con los siguientes niveles de
voltajes del bus dependiendo de la gama de baterias CEGASA
a utilizar:

a) Arranque red o DIESEL primer nivel (Durante 5 minutos

ULTRA 175 (46,5Vdc)

b)Arranque red o DIESEL inmediato
(Durante 1 minuto o inferior)

ULTRA (45,1Vdc)

5.6 Actualizacion FW

Si queremos actualizar el FW (previa comunicaciéon con CEGA-
SA) debemos seguir los siguientes pasos:

1. Parar el inversor/cargador; sin entrada ni salida de corrien-
te de las baterias

2. Desconectar el cable de comunicaciones que va hacia la
bateria (salida BATTERY)

3. Esperar 5 segundos y volver a conectar dicho cable a la
TCCv2.0 mientras pulsamos el botén del Display (El Led
de estado parpadeara en rojo y ambar) en este momento

4. Conectar el USB con el archivo TCC.bin (suministrado por
CEGASA para la actualizacion) Este archivo debe ser el
unico en el USB.

5. Los Leds de Display se encenderan progresivamente vy fi-
nalmente parpadearan 3 veces (si falla parpadea en rojo el
Led de estado)

6. Cuando parpadean los LEDSs se puede retirar el USB

7. El sistema vuelve a estar operativo y se puede volver a
encender el inversor

5.7 Visualizacién mediante SW “PuTTY”

Para visualizar la informacion de la bateria que se esta man-
dando a través de las comunicaciones CAN debemos seguir los
siguientes pasos:

1. Conectar la TCC a un PC mediante el USB Tipo B

2 Abrir la ventana “administrador de dispositivos” en el PC

R L -

IDEiEge ] =--
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3. Abrimos la ruta “Puertos (COM y LPT)” y apuntamos el 5 Llegados a este punto se abrira la siguiente ventana:
valor de COM (en este caso COM13) para su posterior uso
en el programa PuTTY [ cemi

~ W@ Puertos (COM y LPT)
W XD5100 Class USE Senal Port (LOM13)
4. Abrimos el programa “PuTTY”

* Recuadro azul (Connection type): Seleccionamos
“Serial”

* Recuadro rojo (Serial line): Introducimos el valor de COM
del apartado anterior (en este caso COM13)

* Recuadro verde (Speed): Introducimos el valor 115200

« Hacemos clic en “Open”
En dicha ventana podemos visualizar los siguientes

B AITY Condigirasion ; & parametros:
s s - Fecha y hora
iy Spre sy e destmiabon s waml i Cotosct i - Modelo de bateria: eBick Ultra 175
Sryve e . - Numero de baterias conectadas: 2
“..:;:f.. S v T - Tension de bateria: 49.7V
o T T O - Corriente de bateria: -19A
sy E IRy S— - SOC: 93.9%
o :. EETETT T . - Temperatura de bateria: 26°C
Py, = - Tension de carga: 52.2V
Ao Dvele Tension de parada de descarga: 44.5V
St - Corriente de carga en ratio C por una bateria (280Ah): 1C
R AT 1 --> 280°
e ey e S - Corriente maxima de descarga en ratio C por una bateria
(280Ah): 1.3C --> 364A
Fr. Hug [ Cascl
6. Comunicaciones
E—
6.1 Protocolo CAN
CAN 2.0A 11-bit identifier

500 kbps

0 cecaso



Offset (bytes)

 Bick

Ultra 175

0x351

0x355

0x356

0x35A

N O N O o A N O

4
0 (bit2+3)
0 (bit 4+5)
0 (bit6+7)
1 (bit 0+1)
1 (bit2+3)
1 (bit 4+5)
1(bit6+7)
2 (bit 0+1)
2 (bit6+7)
3 (bit 0+1)

4 (bit 2+3)
4 (bit 4+5)
4 (bit6+7)
5 (bit 0+1)

5 (bit2+3)

5 (bit 4+5)
5 (bit6+7)
6 (bit 0+1)
6 (bit6+7)
7 (bit 0+1)

Data type

Charge voltage un16
Max charge current sn16
Max discharge current sn16
Discharge voltage un16
SOC un16
SOH un16
Battery voltage un16
Battery current sn16
Battery temperature sn16
Battery high voltage alarm

Battery low voltage alarm

Battery high temperature alarm
Battery low temperature alarm
Battery high temperature charge alarm
Batterylowtemperaturechargealarm
Battery high current alarm

Battery high charge current alarm
BMS internal alarm

Cell imbalance alarm

Battery high voltage warning
Battery low voltage warning
Battery high temperature warning
Battery low temperature warning

Battery high temperature charge
warning

Battery lowtemperature chargewarning
Battery high current warning

Battery high charge current warning
BMS internalwarning

Cell imbalance warning

0,1
0,1
0,1
0,1

0,01
0,1
0,1

6.2 Pineado desalida

CAN H:7
Victron CAN L:8
GND: 3
SMA
STUDER
CAN_H:4
GOODWE CAN L:5
GND: 2
SOLIS
NGETEAM

12345678

Inversor Pineado
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6.3 Conexion Bluetooth

La TCC dispone de un modulo Bluetooth y una APP disponi- ble
para Android e iOS. Mediante dicha APP podremos visuali- zar
diferentes parametros de la bateria o conjunto de baterias, como
pueden ser, corriente y tension de carga de bateria, esta- do de
los mdédulos, energia entregada

Pasos a seguir:
1. Descargar e instalar la APP en nuestro dispositivo mévil.

Bastara con escribir “eViewer” en el buscador.

1 £ O

o &

e
Cogirian = by wmaerrisy
P it eile

Glovias - 30 CAD Fia Viewad
Copin o 19 Miurbicich = 14 i ]
e B e

sDrawings (FEZIDWT Fast Yarw CREI VI
Futase A0 blaga ¢+ Promba b rile
1 soe

Fanyiaomn Bro
UVERRLAS * Copwss
PRI ~gE P

it i
AN Pridge * e enden
15 B o

CAD Asaisiam
OFIR CASCAGE - Pyodutt idad
daw § 8 mie

B e\

2 Antes de empezar a utilizar la aplicacion debemos activar
el moédulo Bluetooth y la ubicacion de nuestro dispositivo

3. Una vez abramos la aplicacion veremos lo siguien- te.
Para conectarnos debemos pulsar el botdén de Display de
la TCC. La primera vez que nos conecta- mos debemos
introducir el siguiente cédigo: 908273

 Bick

Ultra 175

B amgdn o parne [rvm

Eie i Bt B S

4. La pantalla principal es la siguiente. En ella podemos vi-
sualizar datos generales del sistema.

v Recuadro rojo: SOC de la bateria
v Corriente que circula por la bateria

v Recuadro verde: Datos principales del sistema:
= Tension de bateria

« Temperatura maxima
« Temperatura minima
= Numero de ciclos

v DA soc- 1008
—_—  —
Datoa principaley

5 En la parte izquierda de la pantalla existe un menu
desplegable, mediante dicho menu nos podremos mover
por las distintas pantallas de la APP. La ventana “Sistema”
es la principal.
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6. Estado de los médulos: En esta ventana podemos ver el
nuimero de modulos de los que se compone el sistema (En
este caso 3) y si alguno de ellos se encuentre en Warning
o en Alarma. Identificando en caso de Warning o Alarma la
causa de la misma.

Estado de los moaduios

m
.

7. Parametros de los moédulos: En esta ventana podemos
ver distinta informacion sobre cada una de las baterias que
componen el sistema.

Parametros oe kos modulos

Vimdas fmiv) 5
i eV

MOSFET DG

| CecQso

8 Parametros CAN: En esta ventana vemos la informacién
que la TCC CAN manda al inversor o a la aplicacion final
mediante las comunicaciones CAN.

Pardmetros CAN

9. Datos estadisticos: En esta ventana podemos ver un
histérico mensual de energia entregada por la bateria,
temperaturas maximas y minimas alcanzadas, corrientes
maximas y minimas con las que la bateria ha trabajado.

(*) Los valores de energia 24h y energia total no se actualizan
hasta finalizar el dia o el mes en curso respectivamente.




& Bick

TCCv2.0 CAN (109765)
COMPATIBILIDAD CONEQUIPOS

VICTRON ENERGY

cecQsQ
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1. Introduccion

1.1 Objetivo

El presente documento detalla los pasos a seguir para poder
conectar en Comunicaciones la TCCv2.0 (109637) CAN de las
baterias Cegasa con un inversor Victron.

 Bick

Ultra 175

1.2 Acronimos

BMS
BP Pack Battery Pack (Bateria)

Battery Management System (Sistema de Gestion de la bateria)

SOC State of Charge (Estado de carga)

SOF  State of Function (Funcion deestado)

2. Configuracion del equipo VICTRON ENERGY

Para tener una integracion completa del sistema TCCv2.0 CAN
con el equipo de la marca Victron Energy, el inversor/cargador
debe comunicar con la TCCv2.0. Para ello, hay que configurar
el equipo Victron como se explica a continuacion.

Antes de comenzar, el primer paso es conectar el sistema
TCCv2.0 CAN tal y como se detalla en el manual “TCCv2.0 CAN
Manual Técnico” ademas de conectar las baterias (potencia y
comunicaciones) al equipo de Victron Energy tal y como indica
en su propio manual de instalacién (en caso de duda consultar
con su distribuidor).

El siguiente paso antes de iniciar la configuracion, es compro-
bar que la version FW del equipo Victron Energy es v2.22 o
posterior. La TCCv2.0 CAN es compatible con los equipos de
Victron Energy a partir de esa version, por lo que, en caso de
tener una versién anterior, se debera actualizar el FW del equipo
como primera medida, en caso de duda consultar con el distri-
buidor del equipo Victron Energy.

La version del equipo se puede chequear mediante el display del
equipo, en Configuracion / Version Firmware (visible en la
pantalla inferior).

g Firmwmare 09:32
FETWINE WrIa0n v2.73
Bkl datetime 0710830181758
O wpdlales >
Iretall frrmware (rom SDIUSE >
Samrea backup fArmwane »

En este punto, se podria comenzar con la configuracion del
equipo Victron Energy para que comunique con el sistema
TCCv2.0 CAN por comunicaciones CAN BUS a través del cable
RJ45 ya conectado entre ambos sistemas.

(*) En caso de utilizar los sistemas VENUS o CERBO GX conectar el
cable en el puerto denominado BMS-CAN de dichos dispositivos.

2.1 Seleccionar protocolo de
comunicaciones/velocidad:

En el menu principal, entrar en Listas de dispositivos / Confi-
guracion/Servicios/VE.Can port/Seleccionar Perfil CAN-
bus BMS (500 kbit/s)

£ CAMN-bus profile 09:30
(4] FTLEL i

VE.Can & Lynx lon BMS (250 kbitfs)

wE.Can & CAN-Dus BMS (150 Kbiu's)

CAN- bt BAS {500 ki)

!

Crcearenlt (2%0 sl

En el menu principal, entrar en Listas de dispositivos / Con-
figuracién/Servicios/BMS-Can port/Seleccionar Perfil
CAN-bus BMS (500 kbit/s)

£ CAN bus profils o931

Chsabhea

CAN-Dus BMS (300 k) Q

2.2 Seleccionar modo automatico en la configuracion:

En el menu principal, entrar en Configuraciéon/Configuracion
del Sistema.

Una vez aqui, seleccionar Monitor de bateria, Automatic

£ Cykta . RatiE 09:31
Syslerm fume Audarmadeg X
& input 1 G e 3
AL input 7 Mol nvadable

Auile wiectnd: CEGASS oo CAN-Biis
Has DC sysiem
= M
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2.3 Comprobar que reconoce laTCCv2.0

Para comprobar que el equipo Victron reconoce la TCC y ver
que la comunicacién es correcta, en el menu principal, debera
aparecer el nombre del equipo conectado a la TCC. En el caso
de la imagen inferior, CEGASA. En algunos casos el VICTRON
no reconoce el nombre de CEGASA, pero si aparecen los va-
lores de SOC, voltaje y corriente, el proceso sigue siendo OK.

A3% | 80.70V | B5.048

Muftdus A8/S5000T0-100 Bulk »
Mot nlioene. >
Setlngs -

2.4 Activar la opcion DVCC

Para que el inversor controle la corriente y tension del mismo
dependiendo de los registros que le manda el sistema TCCv2.0
CAN, se debe activar la opcion DVCC (Distributed Voltage and
Current Control) en el equipo Victron Energy. Para ello, desde el
menu principal, ir a Configuracién/Configuracién del Siste-
ma y activar (en azul) la opcion DVCC.

¢ Bvee

CAUTION: Fead the manual beiore adjusiing
DwCC
Lirmit Charge cormerd

Limit managed battery charge woltage

2.5 Configurar Regulador BlueSolar MPPT
(So6lo eninstalaciones con PV)

Es necesario el cable de comunicaciones VE.Direct to USB de
Victron.

Instalar el software VictronConnect para poder comunicarnos
con el dispositivo. Lo podemos descargar desde la propia pagi-

na web de Victron Energy o desde el siguiente enlace:
- https://www.victronenergy.com/support-and-downloads/software

Para comunicarnos con el MPPT (con el inversor encendido)
debemos conectar el USB al ordenador y el otro extremo del
cable al MPPT. Se conecta por la parte inferior, desconectamos
el cable que se encuentra conectado actualmente y conecta-
mos el VE.Direct to USB. Al terminar el proceso volvemos a
conectar el cable que estaba conectado inicialmente.

Al abrir la aplicacién detectara automaticamente el MPPT. Lo
seleccionamos para acceder a su configuracion. Una vez abier-
to nos vamos a la pestafia de configuracion:

[ - T ——

]

Seleccionamos Bateria / Preajuste de |la bateria / Definido por el
usuario y modificamos los parametros siguientes (tal y como
estan en la imagen):

e B
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1. Tensién de la bateria:
2. Corriente maxima decarga:
3. Preajuste de la bateria:

4. Tension de absorcion:

Ver manual

Ver manual

Definido por el usuario
Ver manual

Ver manual

2.6 Configuracion cargador/inversor VICTRON

Una vez que se instala la bateria y se conecta el cable de comu-
nicaciones, se puede realizar la configuracion.

Para conectarse con el equipo Victron, se requiere el Victron
MK3 a USB. Este dispositivo es un dispositivo opcional al orde-
nar un equipo Victron. Consulte con el distribuidor del equipo.

Consulte la pagina en el manual de Victron (VE) para obtener

informacion sobre MK3.

B a1 |k B L "

it @ communications port
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Datos a modificar:

1. Lithium batteries y curva adaptativa

2. Eficiencia de las baterias de litio al 95%

3. Valor de capacidad de las baterias (dependiendo del pro-

yecto instalado)

= Bick
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4. Configuracion del cargador (tensiones y tiempos)

Los valores de los limites de carga libre BULK (a maxima
potencia), ABSORCION 52.2Vdc (paso puntual de CC a CV)
y FLOTACION 52 Vdc deben configurarse en la pestafia
“Cargador”. Vea los parametros recomendados por Cegasa
dentro del cuadrado rojo.

Corriente de carga recomendada: Ver manual (consultar con
CEGASA en caso de duda).

(*) Tanto para el valor de voltaje como el de corriente de carga
los valores van a ser enviados por la TCCv2.0, pero de igual
manera se rellenan.
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5. Voltaje minimo de la bateria: 44Vdc
6. Voltaje low restart: 48Vdc
7. Voltaje pre alarm: 45Vdc
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Después de realizar todos estos cambios, presione “Enviar
parametros”. El dispositivo VE solicitara reinicio. Se debe
reiniciar para completar la configuracion. También se reco-
mienda apagar y encender.
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2.7 Configuraci()n asistente VICTRON ESS « Como la bateria no encaja en ninguna de las categorias de

(Energy Storage System) VE, elija “No cambiar el tipo de bateria”
Anadimos el asistente ESS de VICTRON vy lo iniciamos con e m—rm
boton “Start assistant” ~nraieali .
VEConfigure battery type selection
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- Battery system — Introducir la QUINTA opcién /BMS con
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en la siguiente tabla:
X Carce | | | o | C_RATE ULTRA 175 - TCC CAN (V)

0,05 46
= Battery capacity — Introducir el nUmero de modulos x “X” Ah 0,2 44
de capacidad nominal segun el modelo de bateria CEGASA 0.7 435
Ay £55 ey Strege Syster] o " 2 42.5
Battery capacity = Elintervalo de restart sera de 1.2V (Tambien valido como
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3. Funcionamientogeneral

3.1 Carga

El inversor/cargador cargara la bateria con la “corriente de car-
ga” que le manda el sistema TCCv2.0 CAN por comunicaciones
hasta llegar a la “tensién de carga maxima”, ambos valores son
enviados por la TCC CAN en todo momento dependiendo de la
temperatura y el SOC de las baterias.

El inversor limitara la corriente de carga con el valor maximo que
se le manda en el registro CAN “Limite de corriente de car- ga”.

- Siesta activada la opcion Limitar corriente de carga (EN EL
EQUIPO VICTRON, desde la configuracion del inversor/
cargador), el valor maximo de carga sera el minimo de los
dos (el valor introducido en la configuracion del Victron y el
valor del registro CAN).

bvCC

N
=
e
w
o

CAUTION: Read the manual before adjusting
DvCC

Limit charge current

!BB

Maximum charge current
Limit managed battery charge voltage
SVS - Shared voltage sense

Al Pages v

- En caso de que el sistema TCCv2.0 CAN le envie corriente
de carga “0” por algin motivo (alarma o SOF), el inversor/
cargador no cargara el sistema de baterias.

3.2 Descarga

En caso de que el sistema TCC CAN le envie corriente de des-
carga “0” por algun motivo (alarma o SOF), el inversor/cargador
no descargara el sistema de baterias.

En caso de que el valor sea # “0”, el inversor permitira cualquier
descarga.

Tanto los valores de carga y descarga enviados por la TCCv2.0
CAN al sistema VICTRON se pueden ver entrando en la opcién
de BMS de la lista de dispositivos del VICTRON y luego entran-
do en la opcion “Parametros”.

En esa pantalla podemos ver los valores de carga y descarga
que la TCCv2.0 esta enviando al sistema.

Dewvica List 1051

CFsASA 100% | 5% 0V | 00k B
MultiPlus 48/5000/70-100 Absorption >
Notific abions »
SETtings 3

= Menu

i Pages
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£ Parameters

Charge Violtage Lmnit (CVL)

Charge Cureent Limit (CCL) JA.04
Discharge Current Limit (0CLY L82.00

3.3 Alarmas

El sistema TCCv2.0 CAN informara de la alarma detectada al
inversor/cargador cuando en el sistema de baterias haya algu-
na alarma activa. La TCCv2.0 tiene informacion actual de cada
una de las baterias conectadas. Las alarmas indicadas al inver-
sor son relativas a un posible sobrevoltaje, subvoltaje, sobreco-
rriente, sobretemperatura y subtemperatura de cualquiera de las
baterias conectadas al sistema.

El sistema TCC CANv2.0 informa al inversor en todo momento
del estado de las alarmas del sistema de baterias, por lo que el
inversor, conoce en todo momento si hay alarmas activadas o
no.

Cuando se restablezca la alarma generada el sistema se rees-
tablecera automaticamente siempre y cuando esté configurado
asi en el equipo inversor/cargador.

Ademas, se indicara en la pantalla de Notificaciones del Vic-
tron la activacion de cualquiera de las alarmas. En esta pantalla,
se podra visualizar la alarma activada junto a un simbolo de
Warning (ejemplo de alarma de temperatura baja activada en la
imagen inferior).

Notifikadionss

A, 06:30

J021-07-23 06:30
TH.0C

CEGASA
Alarma
Temperaturs alta

2021-07-23 0630
T1.0C,

A

El simbolo de Warning parpadeara mientras esté activo y per-
manecera fijo semitransparente si se ha reseteado. Aunque el
sistema esté de nuevo activo la notificacion quedara en pantalla
para ser reseteado el aviso (no el sistema) de forma manual.
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1. Introduccion

1.1 Objetivo

El presente documento detalla los pasos a seguir para poder
conectar en la TCCv2.0 CAN de las baterias Cegasa con un
inversor/cargador de la marca SMA SUNNY ISLAND.

2. Configuracion del equipo SMA

Para tener una integracion completa de la TCCv2.0 con el sis-
tema SMA, el inversor debe comunicar con la TCCv2.0. Para
ello, hay que configurar el inversor/cargador de SMA como se
explica a continuacion.

Antes de comenzar, el primer paso es conectar el sistema
TCCv2.0 CAN tal y como se detalla en el manual “TCCv2.0 CAN
Manual Técnico” ademas de conectar las baterias (potencia y
comunicaciones) al equipo de SMA tal y como indica en su pro-
pio manual de instalacion (en caso de duda consultar con su
distribuidor). Seguidamente se encendera el equipo SMA des-
de el frontal.

Seguidamente se abrira un explorador en el PC conectado y
accederemos con la direccion IP del inversor. La IP standard de
los equipos SMA para conexion mediante Ethernet es
169.254.12.3

Al conectar al SMA, el sistema pedira introducir usuario y con-
trasefia de instalador que los facilitara el mismo distribuidor de
SMA (en la imagen inferior se observa esta pantalla de acceso).

W b D

Una vez conectado al inversor, aparecera la pantalla general del
sistema que se observa a continuacion:

S~ =
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1.2 Acronimos

BMS
BP Pack Battery Pack (Bateria)

Battery Management System (Sistema de Gestion de la bateria)

SOC State of Charge (Estado de carga)

SOF  State of Function (Funcion deestado)

El siguiente paso antes de iniciar la configuracion, es com-
probar que la versién del Paquete de Software del equipo es
1.2.10.R o posterior. El sistema TCC-CAN es compatible con
SMA a partir de esa version, por lo que, en caso de tener una
version anterior, se debera actualizar el SW. La versién del equi-
po se puede chequear mediante el programa web al que se
puede conectar mediante Ethernet, en Parametros del equipo
/Placa de Caracteristicas / Paquete de Software (visible en
la pantalla inferior).

2.1 Configuracion del asistente

La configuracion variara segun la aplicacion del cliente. A conti-
nuacion, se muestran las configuraciones posibles a través del
software de acceso web (se explica el acceso en el apartado
anterior).

Para iniciar la configuracion del equipo pulsar el icono de usua-
rio e iniciar el asistente de instalacion.

MANUAL TECNICO

41



En el primer paso se configuran las conexiones WLAN y
Ethernet.

Seguidamente se configura la fecha y la hora.

S -l o i i i

En el tercer paso se determina el uso del sistema. Se configuran
las siguientes caracteristicas de la aplicaciéon (dependiendo de
la aplicacion final del usuario):

- On-grid / Off-grid (conectado a red o aislado)

- Caracteristicas de la red

En el siguiente paso se selecciona las caracteristicas eléctricas
del sistema; red monofasical/trifasica. Ademas, se configura la
corriente maxima de la red.

Sre— Cr—

En el siguiente paso se configura la bateria. En este caso, se
debera seleccionar la bateria de litio-lon. Por otro lado, se in-
troduce la capacidad nominal TOTAL del sistema de baterias
conectado al equipo inversor/cargador de SMA. Numero de
baterias x Capacidad nominal de la bateria instalada.

En el dltimo paso se muestra el resumen de la configuracion
seleccionada.

Con este asistente se podra realizar la configuracion basica del
equipo de SMA. Si pulsamos el botén “continuar” de la pantalla
anterior, se mostrara la pantalla principal otra vez.

Mediante el menu, en la parte de Parametros del equipo se
puede visualizar los parametros del equipo, bateria, comunica-
cion, logs, etc.

e e e T T
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En este parte de pardmetros dentro del campo Bateria nos en-
contramos con los valores de corriente de carga y descarga que
envia la TCCv2.0 al inversor.




También nos encontramos con los apartados de Campo de
aplicacién y Modo de proteccion que conviene configurar
segun recomienda SMA dependiendo del funcionamiento del
sistema (consultar al instalador). Los valores representados son
a modo de ejemplo.

v https://manuals.sma.de/SI-12/es-ES/1414774155.html
v https://manuals.sma.de/SI-12/es-ES/1414786443.html

3. Funcionamiento general

3.1 Carga

El inversor/cargador cargard la bateria con la “corriente de car-
ga” y la “tensidon de carga” que le manda el sistema TCCv2.0
CAN por comunicaciones hasta llegar a dicha tension.

En caso de que el sistema TCC CAN le envie corriente de carga
“0” por algun motivo (alarma o SOF), el inversor/cargador no
cargara el sistema de baterias.

3.2 Descarga

En caso de que el sistema TCCv2.0 CAN le envie corriente de
descarga “0” por algun motivo (alarma o SOF), el inversor/car-
gador no descargara el sistema de baterias.

En caso de que el valor sea # “0”, el inversor permitira cualquier
descarga.

= Bick
| Ultra 175

Dentro del menu principal, en el apartado de Valores Actua- les,
en el campo denominado Bateria se puede chequear los valores
mas importantes de la bateria que manda el sistema TCCv2.0.

En la parte inferior de este mismo campo nos encontramos con
el valor de voltaje de carga (en funcion de la temperatura de la
bateria, y SOC de la misma)

3.3 Alarmas

El sistema TCCv2.0 CAN informara de la alarma detectada al
inversor/cargador cuando en el sistema de baterias haya algu-
na alarma activa. La TCCv2.0 tiene informacion actual de cada
una de las baterias conectadas. Las alarmas indicadas al inver-
sor son relativas a un posible sobrevoltaje, subvoltaje, sobreco-
rriente, sobretemperatura y subtemperatura de cualquiera de las
baterias conectadas al sistema.

(Para mas informacion de las alarmas, consultar el capitulo de
Alarmas del documento “TCC CAN Manual Técnico”).

El sistema TCC CAN informa al inversor en todo momento del
estado de las alarmas del sistema de baterias, por lo que el
inversor, conoce en todo momento si hay alarmas activadas o
no. Mientras haya una alarma activa, el inversor no permitira el
paso de corriente ya que el sistema TCC CAN enviara el dato
de corriente “0” para los procesos de carga y descarga.

Cuando se restablezca la alarma generada el sistema se rees-
tablecera automaticamente siempre y cuando esté configurado
asi en el equipo inversor/cargador.
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1. Introduccion

1.1 Objetivo 1.2 Acrénimos

El presente documento detalla los pasos a seguir para poder
conectar en comunicaciones el sistema TCCv2.0 CAN de las
baterias Cegasa con un equipo inversor/cargador Studer. BP Pack Battery Pack (Bateria)

BMS  Battery Management System (Sistema de Gestion de la bateria)

SOC State of Charge (Estado de carga)

SOF  State of Function (Funcion deestado)

2. Configuracion STUDER

Para poder comunicar un sistema de baterias Cegasa con el
inversor Studer se debe disponer de un dispositivo Xcom CAN
suministrado por Studer. El inversor/cargador de Studer, el
equipo Xtender, solo dispone de display mediante LEDs. Si
queremos visualizar los valores que manda el Sistema de ba-
terias por la TCC (valores y alarmas de bateria, por ejemplo) se ﬁ-‘;ﬁl’f_ﬁ"-
necesitara una consola externa como puede ser el modelo RCC ey N/

de Studer. L
[ ] = |

A continuacion, se muestra un ejemplo de configuracién del
Sistema con el Xtender, Xcom CANy RCC.

Una vez abierto, seguir los siguientes pasos:

Configurar los pines del RJ45 mediante los jumpers negros
(marcado en rojo en la imagen anterior) de la siguiente ma-
nera:

1]

En este ejemplo, se ha conectado la red como entrada AC In al
inversor Xtender y una carga AC output. En la parte DC, se ha
conectado un Sistema de bateria Cegasa con la TCC-CAN.

Antes de comenzar, el primer paso es conectar el sistema
TCCv2.0 CAN tal y como se detalla en el manual “TCCv2.0 CAN

Manual Técnico” ademas de conectar las baterias (potencia y — _ Configurar el array de switches DIP (marcado en azul en Ia
comunicaciones) al equipo de STUDER tal y como indica en su imagen superior) como se muestra a continuacion para
propio manual de instalacion (en caso de duda consultar con su seleccionar el protocolo, bateria y velocidad del bus
distribuidor). | proto -
A T e weege | Lemensen
kg pplly Camys o qay
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2.1 Configuracion Xcom-CAN

-]
Olemmem s
[(NEREEY RN ]

La comunicacion entre el sistema TCC-CAN y el inversor seim- e,
plementa a través del adaptador Xcom-CAN. Para que el equi- gl
po XCom-CAN se comunique con el sistema TCC-CAN hay que it
configurarlo correctamente.

Para ello, primero abrir el adaptador. En las imagenes inferiores

se muestra el adaptador cerrado y abierto. Una vez configurado el Xcom-CAN, se cierra de nuevo la carca-

sa y se conecta al inversor (Xtender) y a la TCCv2.0. Las 2 co-
nexiones se realizan con cables ethernet paralelos no cruzados.
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2.2 Conexion Xcom-CAN con TCC

A continuacién, se muestran las conexiones a realizar en el dis-
positivo Xcom-CAN. La parte denominada STUDER (visible en
la imagen inferior) se conecta mediante un cable Ethernet con el
inversor o Xtender. Tener en cuenta que la posicion del selector
T-O debe ser como se observa en la imagen.

La parte denominada EXTERNAL se conecta mediante otro ca-
ble Ethernet ala TCCv2.0-CAN. Tener en cuenta que la posicion
del selector T-O debe ser como se muestra en la imagen.

2.3 Comprobar comunicacion

Una vez configurado el Xcom CAN y conectado, se comprueba
que la TCCv2.0 CAN esta comunicando correctamente con el
inversor. A continuacion, se muestra cémo hacerlo mediante la
consola RCC. Previamente es necesario seguir los pasos de
instalacion de la TCCv2.0 recogidos en su manual.

Antes de comprobar que comunica correctamente, chequear
que la bateria esta conectada al inversor y encender el equipo.
Una vez encendido y con las Comunicaciones conectadas, las

cecQsaQ

variables mas importantes de la bateria como el nivel de carga
(SOC), voltaje o temperatura seran visibles en la consola RCC.

La pantalla principal al encender la RCC sera la siguiente:

Desde la pantalla principal, si se pulsa el botén “abajo” se se-
lecciona la pantalla a visualizar en la consola. Para poder visua-
lizar las variables mas importantes de la bateria seleccionar la
pantalla Xcom-CAN BMS que se puede observar en la imagen
inferior.

EEESSE—— =S e
-CAN BHS :

Al 22.8 Hde
S0C
=] Toar_22.7 dy

Aqui se visualiza el voltaje, corriente, SOC y temperatura de la
bateria. Los valores son los que le manda la TCC-CAN al in-
versor mediante comunicaciones CAN. Si las variables anterio-
res tienen un valor (algo parecido a la imagen anterior) significa
que comunica correctamente. Si no hay comunicacién con la
pantalla Xcom-CAN BMS no aparecera o aparecera sin valores
(imagen inferior).

Una vez que la comunicacion es correcta, se puede chequear
los valores de las demas variables que manda la TCC-CAN.
Para ello desde la pantalla Xcom-CAN BMS, seguir los siguien-
tes pasos:

Pulsar el botén se SET

- Pulsar el botén “abajo” hasta seleccionar una de las varia-



bles de la derecha. En la imagen se ha seleccionado la pri-
mera variable. Esté configurada para visualizar el voltaje.

- Si queremos visualizar otro registro CAN, pulsar SET y apa-
recera la lista de registros que manda la TCC-CAN: Tensién

3. Funcionamiento general

3.1 Carga

El inversor/cargador cargara la bateria con la “corriente de car-
ga” que le manda el sistema TCC CAN por comunicaciones
hasta llegar a la “tension de carga maxima”, ambos valores son
enviados por la TCC CAN en todo momento con la funcién SOF
explicada en el manual del sistema TCC CAN.

Nota; en los equipos STUDER existe un factor de 0.8 para li-
mitar la corriente de carga enviada por la bateria por la propia
dinamica de regulacion del equipo STUDER.

El inversor limitara la corriente de carga con el valor maximo que
se le manda en el registro CAN “Limite de corriente de car- ga”.

- Siesta activada la opcion Limitar corriente de carga (EN EL
EQUIPO STUDER, desde la configuracién del inversor/
cargador), el valor maximo de carga sera el minimo de los
dos (el valor introducido en la configuracion del equipo y el
valor del registro CAN).

- En caso de que el sistema TCC CAN le envie corriente de
carga “0” por algun motivo (alarma o SOF), el inversor/car-
gador no cargara el sistema de baterias.

3.2 Descarga

En caso de que el sistema TCC CAN le envie corriente de des-
carga “0” por algun motivo (alarma o SOF), elinversor/cargador
no descargara el sistema de baterias.

En caso de que el valor sea # “0”, el inversor permitira cualquier
descarga.

= Bick

de bateria, Corriente te bateria, Limite de tension de carga,

limite de tensién de descarga, Limite de corriente de carga...

Si queremos visualizar alguno de estos registros en la pantalla
Xcom-CAN BMS pulsar SET y se mostrara en lugar de la varia-
ble que habia al principio.

3.3 Alarmas

El sistema TCC CAN informara de la alarma detectada al in-
versor/cargador cuando en el sistema de baterias haya alguna
alarma activa. La TCC tiene informacion actual de cada una de
las baterias conectadas. Las alarmas indicadas al inversor son
relativas a un posible sobrevoltaje, subvoltaje, sobrecorriente,
sobretemperatura y subtemperatura de cualquiera de las bate-
rias conectadas al sistema.

(Para mas informacion de las alarmas, consultar el capitulo de
Alarmas del documento “TCC CAN Manual Técnico”).

El sistema TCC CAN informa al inversor en todo momento del
estado de las alarmas del sistema de baterias, por lo que el
inversor, conoce en todo momento si hay alarmas activadas o
no. Mientras haya una alarma activa, el inversor no permitira el
paso de corriente ya que el sistema TCC CAN enviara el dato
de corriente “0” para los procesos de carga y descarga.

Cuando se restablezca la alarma generada el sistema se rees-
tablecera automaticamente siempre y cuando esté configurado
asi en el equipo inversor/cargador.
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COMPATIBILIDAD CON EQUIPOS
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1. Introduccion

1.1 Objetivo

El presente documento detalla los pasos a seguir para poder
conectar en la TCCv2.0 CAN de las baterias Cegasa con un
inversor/cargador de la marca GOODWE.

2. Configuracion del equipo GOODWE

Para tener una integracion completa de la TCCv2.0 con el sis-
tema GOODWE, el inversor debe comunicar con la TCCv2.0.
Para ello, hay que configurar el inversor/cargador de GOODWE
como se explica a continuacién.

Antes de comenzar, el primer paso es conectar el sistema
TCCv2.0 CAN tal y como se detalla en el manual “TCCv2.0 CAN
Manual Técnico” ademas de conectar las baterias (potencia y
comunicaciones) al equipo de GOODWE tal y como indica ensu
propio manual de instalacién (en caso de duda consultar con su
distribuidor). Seguidamente se encendera el equipo GOOD-
WE.

La configuracion de los inversores GOODWE se realiza a través
de la aplicacion PV Master. La aplicacion disponible para dis-
positivos Android y iOS permite la conexion con el equipo via
Wifi o bluetooth. En este caso la configuracion se va a realizar

via Wifi.
L il P
Devics List Engilah *
T iraddTor e et ol Fhe b ralresh o chok [ha button
Cannec| Dewoe
P! M st ool SDDOTS aneoy SIm D verieT. ¥ s i
d gisdennnechad ifvarler, phiase Km0 Solechs

L—J;” Solar-WiF oWt

En la pestafa “Basic Settings” configuramos distintos parame-
tros del inversor.

Gl Basic Settings

Advanced Setting
L Diggnusis Messeyge
2 ComactUs
T OWiFF Diegnosis
T Update 'Wi-Fi Password of Inverter

oL Mcter Teat

G0 version Infarmation /4.3

Z Bick

Ultra 175

1.2 Acronimos

BMS
BP

Battery Management System (Sistema de Gestion de la bateria)

Pack Battery Pack (Bateria)

SOC State of Charge (Estado de carga)

SOF  State of Function (Funcién deestado)

Para acceder a dicha configuracién debemos introducir la con-
trasefa del instalador, en este caso Goodwe2010

Ingtalier

Logim

Seleccionamos el “Safety Setting” en funcion del pais donde
nos encontremos:

1949 & @8

{ Select Safety Settings

Africa

AMMETica

Asim

Europe

Oceania

Other
500z Grid Delaull
50z LV Default
E0Hz Grid Dwfault
GB0Hz LV Defaul
IECEH1727 60Hz

Warehouse [ -]

i Q
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Seleccionamos el modelo de bateria, en este caso “Cegasa”, o
en ausencia del mismo “Default (Lithium 50Ah)”

V. sNa

Select Battery Model

B0 B-Box

oLoin

AlphaESS

¢STORE

LD POWER WORK 52

NPZ-Battery

GCL

DYNESS

DEFALLY

No battery

SELF-DEFINE

If no avadable battery model & found, pleass switch
on maobile data and ressan g

Previous

Mater Test

Moter Test

Test Status

Test Result

Por defecto el equipo veniene configurado para Espafa, pero
puede elegirse entre numerosos paises. Asi, en la primera pan-
talla, una vez conectado con el sistema, se monitoriza elestado
de configuracion por defecto del inversor:

SIGABCMUY TGS

raam gra Cppea Ty e

Configuracion por defecto:

Cédigo de seguridad: Spain

Modelo de bateria: Default (Lithium 50Ah)
Modo de trabajo: Modo econémico

Estado del medidor: Normal

Estado BMS: Prueba Completa
Suministro de respaldo: Sobre
Limite de Potencia: Sobre

En la pantalla de configuracion avanzada se configura la poten-
cia limite a 3600 W y los limites de carga y descarga estan de-
finidos a 50 A que es la corriente nominal de carga y descarga
del inversor.



Corbgurscn syenrads

& Bick

Ultra 175

e & posecs L ]

LW O BORSEE V 5] C—
Escares o sombas
L e L

Mewim che i e’ Mrbeoeiie de weda coewgpieds

st o v A0

Hmern s reds E
Fariw i podvecw [T | ==n
Rantabiecwr betonsl de sabsnegs !:Q
Ll s a0

Coerieas ds Cge

o el L L]

YT — L
Pon oo de dewonge bk rmerd wiie ko e [ = =l
Pretuacht o 5 oeoRH e ne reeedol v E=m=m

Por su parte, la TCCv2.0 CAN envia al inversor los limites de
operacion de la corriente de carga y descarga:

Bt ia Dol v S|

sk i by BOC NP S cavge ™ Ssscags
S

Ducces e be bewrin S P D O
1 mscioy BASE o
SON4 (e AT W
Coaverts 3 Caigh Omaon IS e
Corvams &5 oo wgh (Seute B A
RSB B e
L

e B [ ] et
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SebeCTONGN MHD B8 VBt

£
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Q O Q

0O 0°0
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©

El inversor puede operar en 4 modos diferentes:

Modo general: Tiene como objetivo maximizar la genera-
cion fotovoltaica y minimizar el consumo de la red, en primer
lugar, se cubren las cargas con la generacion PV y en caso
de no ser suficiente se descarga la bateria. Si existe supera-
vit fotovoltaico, este se inyecta en la bateria.

Modo Apoyo: Se prioriza la carga de la bateria, primero se
carga la bateria desde la PV y si sobra se alimenta las car-
gas.

Modo fuera de la red: No hay conexion con la red. Lagene-
racion PV y la bateria se encargan de suministrar la energia a
las cargas, en primer lugar, la fotovoltaica cubre las cargas y
si no es suficiente la bateria inyecta potencia.

Modo econémico: Este modo permite configurar periodos
horarios para realizar la carga y descarga de las baterias a
una potencia (% de la potencia nominal) determinada.
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3. Funcionamiento general

3.1 Carga

El inversor/cargador cargara la bateria con la “corriente de car-
ga”y la “tensidon de carga” que le manda el sistema TCCv2.0
CAN por comunicaciones hasta llegar a dicha tension.

En caso de que el sistema TCC CAN le envie corriente de carga
“0” por algun motivo (alarma o SOF), el inversor/cargador no
cargara el sistema de baterias.

3.2 Descarga

En caso de que el sistema TCCv2.0 CAN le envie corriente de
descarga “0” por algun motivo (alarma o SOF), el inversor/car-
gador no descargara el sistema de baterias.

En caso de que el valor sea # “0”, el inversor permitira cualquier
descarga.

cecQsQ

3.3 Alarmas

El sistema TCCv2.0 CAN informara de la alarma detectada al
inversor/cargador cuando en el sistema de baterias haya algu-
na alarma activa. La TCCv2.0 tiene informacion actual de cada
una de las baterias conectadas. Las alarmas indicadas al inver-
sor son relativas a un posible sobrevoltaje, subvoltaje, sobreco-
rriente, sobretemperatura y subtemperatura de cualquiera de las
baterias conectadas al sistema.

(Para mas informacion de las alarmas, consultar el capitulo de
Alarmas del documento “TCC CAN Manual Técnico”).

El sistema TCC CAN informa al inversor en todo momento del
estado de las alarmas del sistema de baterias, por lo que el
inversor, conoce en todo momento si hay alarmas activadas o
no. Mientras haya una alarma activa, el inversor no permitira el
paso de corriente ya que el sistema TCC CAN enviara el dato
de corriente “0” para los procesos de carga y descarga.

Cuando se restablezca la alarma generada el sistema se rees-
tablecera automaticamente siempre y cuando esté configurado
asi en el equipo inversor/cargador.
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1. Introduccion

1.1 Objetivo 1.2 Acrénimos

El presente documento detalla los pasos a seguir para poder
conectar en la TCCv2.0 CAN de las baterias Cegasa con un
inversor/cargador de la marca SOLIS. BP Pack Battery Pack (Bateria)

BMS  Battery Management System (Sistema de Gestion de la bateria)

SOC State of Charge (Estado de carga)

SOF  State of Function (Funcion deestado)

2. Configuracion del equipo SOLIS

Para tener una integracion completa de la TCCv2.0 con el sis- ¢) Vamos a la pestafia “Storage Energy Set”
tema SOLIS, el inversor debe comunicar con la TCCv2.0. Para
ello, hay que configurar el inversor/cargador de SOLIS como se
explica a continuacion.

Antes de comenzar, el primer paso es conectar el sistema
TCCv2.0 CAN tal y como se detalla en el manual “TCCv2.0 CAN
Manual Técnico” ademas de conectar las baterias (potencia y
comunicaciones) al equipo de SOLIS tal y como indica en su

propio manual de instalacion (en caso de duda consultar con su =N

distribuidor). Seguidamente se encendera el equipo SOLIS.

La configuracion de los inversores SOLIS se realiza a través de
una pantalla que dispone el inversor.

Pasos a seguir:

11
L

ALk

a) Lo primero que debemos hacer es ir a la pestafia de “Ad-
vanced Settings”

i
0L

 ——

MR

e) Asignamos los siguientes parametros en el inversor:

Hackup Supply Enabile lanting Charge D53
Bachup Yollage 30,0V Eguializinmg Shangi.

Fackup Frogusncy S0 My | Aanery Ceereoltige 056
Gurrant Direction: Discharge \Battery Undervolioge: 046
TAATEANY CuirrenT el ik waltagn Thonag TeREhie
Charge Limitetion: oalua

b) Para que el inversor nos deje configurarlo tenemos que
introducir la contrasefia (0010)

[P L TR I

s | Ce@CQsQ
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. " o . wn o .
Battery Current: Corrlgntf mimma de d,escarga dela Battery Capacity:  Capacidaddelabateria*N.°debaterias
bateria * N.° de baterias o, i
Battery OVV_Pro: Tension de carga de bateria + 0.5V
s Corriente maxima de carga de bateria *
Charge Limitation: . Tensién de paradade descargade
N.° de baterias :
Battery UNV_Pro: bateria
; - Corrientemaximadedescargadela . . . .
Disch Limitation: :
Ischarge Limitation bateria * N.° de baterias Floating Voltage: Tension de flotacion de bateria
Floating Charge: Tensién de flotacion de bateria Equalizing Voltage: Tensién de carga de bateria
Overcharge SOC 100%

Equalizing Charge:  Tensién de carga de bateria
Overdischg SOC: 10%

Profundidad de descarga de bateria (Re-
Discharge Depth: comendado 20%) Corriente méxima de

Tension de carga de bateria + 0.5V

Battery Undervoltage: Tension de parada de descarga de

bateria
! descarga de la bateria * N.° de baterias
Corriente maximade cargadelabateria
f) Vamos a la pestafia “Battery Select’ |_Max Discharge: ~ |\-° de baterias
I_MaxCharge: 3A
e e Eneigy Sal

Floating Current: 30 minutos

Floating time: 20 dias

Equalizing time: Tensiéonde cargade bateria+0.5V

Tension de parada de descarga de

Dischg UNV_Pro: bateria

r

g) Seleccionamos “User-Define” de SOC.

i) Asignamos el valor de “ForceCharge SOC” a 10%; Para
forzar el proceso de carga si la bateria alcanza este valor

.\u. ki II*rl..lhlillb.l"‘hn..

h) Asignamos los siguientes parametros en el inversor: j) Por su parte, la TCCv2.0 CAN envia al inversor los limites de
operacion de la corriente de carga y descarga:
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2.1 Modos de operacion

El inversor puede operar en 3 modos diferentes, los podemos
seleccionar desde la pestafa “Storage Mode Select” dentro de
la ruta Advanced Settings --> Storage Enery Set --> Storage
Mode Select

3. Funcionamiento general

3.1 Carga

El inversor/cargador cargard la bateria con la “corriente de car-
ga” y la “tension de carga” que le manda el sistema TCCv2.0
CAN por comunicaciones hasta llegar a dicha tension.

En caso de que el sistema TCC CAN le envie corriente de carga
“0” por algun motivo (alarma o SOF), el inversor/cargador no
cargara el sistema de baterias.

3.2 Descarga

En caso de que el sistema TCCv2.0 CAN le envie corriente de
descarga “0” por algun motivo (alarma o SOF), el inversor/car-
gador no descargara el sistema de baterias.

En caso de que el valor sea # “0”, el inversor permitira cualquier
descarga.
3.3 Alarmas

El sistema TCCv2.0 CAN informara de la alarma detectada al
inversor/cargador cuando en el sistema de baterias haya algu-
na alarma activa. La TCCv2.0 tiene informacion actual de cada

cecQsaQ

* Reserve battery:

Tiene como objetivo maximizar la generacion fotovoltaica y
minimizar el consumo de la red, en primer lugar, se cu- bren
las cargas con la generacién PV y en caso de no ser
suficiente se descarga la bateria. Si existe superavit foto-
voltaico, este se inyecta en la bateria en modo de recarga.

e Off Grid Mode:

No hay conexioén con la red. La generacién PV y la ba- teria
se encargan de suministrar la energia a las cargas, en
primer lugar, la fotovoltaica cubre las cargas y si no es
suficiente la bateria inyecta la potencia necesaria para ali-
mentar las cargas conectadas al sistema.

» Time Charging:

Este modo permite configurar periodos horarios para rea-
lizar la carga y descarga de las baterias a una potencia
determinada.

una de las baterias conectadas. Las alarmas indicadas al inver-
sor son relativas a un posible sobrevoltaje, subvoltaje, sobreco-
rriente, sobretemperatura y subtemperatura de cualquiera de las
baterias conectadas al sistema.

(Para mas informacion de las alarmas, consultar el capitulo de
Alarmas del documento “TCC CAN Manual Técnico”).

El sistema TCC CAN informa al inversor en todo momento del
estado de las alarmas del sistema de baterias, por lo que el
inversor, conoce en todo momento si hay alarmas activadas o
no. Mientras haya una alarma activa, el inversor no permitira el
paso de corriente ya que el sistema TCC CAN enviara el dato
de corriente “0” para los procesos de carga y descarga.

Cuando se restablezca la alarma generada el sistema se rees-
tablecera automaticamente siempre y cuando esté configurado
asi en el equipo inversor/cargador.
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1. Introduccion

1.1 Objetivo

El presente documento detalla los pasos a seguir para poder
conectar en la TCCv2.0 CAN de las baterias Cegasa con un
inversor/cargador de la marca INGETEAM.

2. Configuraciondel equipo INGETEAM

Para tener una integracién completa de la TCCv2.0 con el sis-
tema INGETEAM, el inversor debe comunicar con la TCCv2.0.
Para ello, hay que configurar el inversor/cargador de INGE-
TEAM como se explica a continuacion.

Antes de comenzar, el primer paso es conectar el sistema
TCCv2.0 CAN tal y como se detalla en el manual “TCCv2.0 CAN
Manual Técnico” ademas de conectar las baterias (potencia y
comunicaciones) al equipo de INGETEAM tal y como indica en
su propio manual de instalacion (en caso de duda consultar con
su distribuidor). Seguidamente se encendera el equipo IN-
GETEAM.

La configuracion de los inversores INGETEAM se realiza a tra-
vés de una pantalla que dispone el inversor.

Lo primero que debemos hacer es ir a la pestafia de “MENU
PRINCIPAL” e ir a la pestafia “CONFIGURACION”

MENU PRINCIFAL

MARCHA APARD
L CONFIGURACION

MAs OFCIONES

Vamos a la pestafia “INTRODUCIR CONTRASENA”

—— o p—

| CONFIGURACION
IETF'E“_JE IR CONT Fﬁ-_i_E?iﬁ—_

HUERSOR
RED /GEMERAOOR
HoDG OPERACGION

Para que el inversor nos deje configurarlo tenemos que
introducir la contrasefa (0332)

cecQsaQ

1.2 Acrénimos
BMS  Battery Management System (Sistema de Gestion de la bateria)

BP Pack Battery Pack (Bateria)

SoC
SOF

State of Charge (Estado de carga)

State of Function (Funcion deestado)

Vamos a la pestafa “BATERIA”

CONFIGURACION *
INTRODUCIR CONTREAS EXE

RED /GENERADOR
1000 OPERACION

Seleccionamos “LITIO”

TIFODE BRTERIH

FLOMO=—RGI00
=IH CONF 1aUR H'Jil:'!

COHFIGURACION LOK]

Para que las comunicaciones funcionen correctamente debe-
mos seleccionar “INGETEAM STANDARD CAN PROTOCOL”

Litio

INGETEAM STAMDARD
CEH PREOTOCOL

L caMBIar (0K)

15.59 11-01/8¢
INGETERAM STANDRELD
ES48S PROTOCOL

CHN FROTOQOL

b CONFIGURACION (OK)
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En la pestafa “INVERSOR” podemos configurar la tension
y frecuencia en AC .

11.00 13-01-2¢
IHUERSIR
I : 230
FEECUEHCIA =)
FRSE QQ i

Por su parte, la TCCv2.0 CAN envia al inversor los limites de
operacion de la corriente y tension de carga y descarga:

MONIT. BMS

VEAT CHRRGE 05,2 U
PEET DISOHARGE o445 U
SOH 09 2
TEMPERATURE  047.0 9C

L coMMSTATUS 0K

MONIT. BMS

veAT 050.2 1)
TEAT Qo000 [
S 095
IMEx CHARGE od8 A

IHEY DISCHAORGE 182 A

3. Funcionamiento general

3.1 Carga

El inversor/cargador cargara la bateria con la “corriente de car-
ga” y la “tensién de carga” que le manda el sistema TCCv2.0
CAN por comunicaciones hasta llegar a dicha tension.

En caso de que el sistema TCC CAN le envie corriente de carga
“0” por algun motivo (alarma o SOF), el inversor/cargador no
cargara el sistema de baterias.

3.2 Descarga

En caso de que el sistema TCCv2.0 CAN le envie corriente de
descarga “0” por algun motivo (alarma o SOF), el inversor/car-
gador no descargara el sistema de baterias.

En caso de que el valor sea # “0”, el inversor permitira cualquier
descarga.
3.3 Alarmas

El sistema TCCv2.0 CAN informara de la alarma detectada al

= Bick

2.1 Modos de operacion

El inversor puede operar en 4 modos diferentes, los pode- mos
seleccionar desde la pestafia “MODO OPERACION” -->
“MODO”

FEE—}HITE-H
I Modo Oreracion

‘ AIsLADO
SOFORTE DE RED
UPs ([BACK-UP

QUTOCONSUMO
CONFIGURAGION (0K)

» Aislado:
No hay conexién con la red. La generacion PV y la ba- teria
se encargan de suministrar la energia a las cargas, en
primer lugar, la fotovoltaica cubre las cargas y si no es
suficiente la bateria inyecta potencia.

e Soporte de Red:
Se prioriza la carga de la bateria, primero se carga la ba-
teria desde la PV y si sobra se alimenta las cargas conec-
tadas.

= UPS (Back-Up):
Concebido para sistemas donde las caidas de red sean
largas y frecuentes. Mientras haya red las baterias se man-
tienen cargadas, en el momento en el que cae se mantie-
nen las cargas con energia proveniente de la bateria.

e Autoconsumo:
Tiene como objetivo maximizar la generacién fotovoltai- ca
y minimizar el consumo de la red, en primer lugar, se
cubren las cargas con la generacién PV y en caso de no
ser suficiente se descarga la bateria. Si existe superavit
fotovoltaico, este se inyecta en la bateria.

inversor/cargador cuando en el sistema de baterias haya algu-
na alarma activa. La TCCv2.0 tiene informacion actual de cada
una de las baterias conectadas. Las alarmas indicadas al inver-
sor son relativas a un posible sobrevoltaje, subvoltaje, sobreco-
rriente, sobretemperatura y subtemperatura de cualquiera de las
baterias conectadas al sistema.

(Para mas informacion de las alarmas, consultar el capitulo de
Alarmas del documento “TCC CAN Manual Técnico”).

El sistema TCC CAN informa al inversor en todo momento del
estado de las alarmas del sistema de baterias, por lo que el
inversor, conoce en todo momento si hay alarmas activadas o
no. Mientras haya una alarma activa, el inversor no permitira el
paso de corriente ya que el sistema TCC CAN enviara el dato
de corriente “0” para los procesos de carga y descarga.

Cuando se restablezca la alarma generada el sistema se rees-
tablecera automaticamente siempre y cuando esté configurado
asi en el equipo inversor/cargador.



cecosQ

+85 ANOS DE EXPERIENCIA EN
ALMACENAMIENTO DE ENERGIA

CEGASA, una marca lider en sistemas de almacenamiento y gestion de energia.

- Especializados en el disefio y desarrollo de soluciones energéticas para los sectores residencial e industrial.
- Expertos en tecnologias de acumulacion de energia de ultima generacion basadas en Litio-lon.

- Fabricantes de sistemas de almacenamiento de energia de Litio-lon.

- Un equipo motivado y altamente cualificado.

- Vocacion por la calidad y el servicio al cliente.

- Laboratorios propios de caracterizacion de materiales.

- Un grupo empresarial nacional comprometido con la innovacién y el desarrollo sostenible.

OFICINA CENTRAL Y FABRICA  SOPORTE TECNICO

Parque Tecnoldgicode Alava aftersales@cegasa.com
C/ Marie Curie, 1

01510 Mifiano // Spain
Tel. +34 945 313 738 TUVRheinland
www.cegasa.es

Sistema de
Gestion
1SO 9001:2015

} www.luv.com
ID 9105083545

MANUAL TECNICO 59




